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Abstrak
Peramalan cuaca di Indonesia umumnya di lakukan oleh badan khusus
yang dalam hal ini adalah BMKG. BMKG meperkirakan cuaca dalam
cakupan wilayah yang cukup luas yang biasanya mencakup ruang
lingkup kabupaten/kota. Hal ini tentu bermasalah bagi beberapa
pekerjaan yang secara khusus bergantung pada cuaca di satu titik
terpusat seperti nelayan. Untuk mengatasi hal tersebut penulis akan
mencoba membuat prototype alat yang bisa memprediksi kondisi cuaca
pada satu titik dengan akurat. Variabel yang dijadikan input pada
penilitian ini adalah suhu, kelembaban udara, tekanan udara, dan angin.
Hasil penelitian merupakan pemberitahuan kondisi cuaca berupa baik
atau tidaknya kondisi cuaca secara real time melalui SMS.
Kata Kunci : Fuzzy Logic, SHT11, BMP180, SIM800L, Cuaca.
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Abstract
Weather forecasting in Indonesia is generally carried out by a special
agency, in this case the BMKG. BMKG estimates the weather in a fairly
wide area which usually covers the scope of districts/cities. This is
certainly problematic for some jobs that are specifically dependent on
the weather at one point such as fishermen. To overcome this, the author
will try to make a prototype of a tool that can accurately predict weather
conditions at one point. The variables used as inputs in this research are
temperature, humidity, air pressure, and wind. The results of the study
are notifications of weather conditions in the form of good or bad
conditions in real time via SMS.
Keywords : Fuzzy Logic, SHT11, BMP180, SIM800L, Weather
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