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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN PROTOTIPE ALAT PAKAN 

BURUNG PUYUH BERBASIS INTERNET OF 

THINGS (IOT) 

Rizki Aditio, I Komang Somawirata, Aryuanto Soetedjo  

rizkiaditio20@gmail.com 

 

Sistem pakan burung puyuh berbasis IoT  ini merupakan sebuah 

sistem yang dirancang dengan bertujuan untuk mengontrol dan 

memonitoring alat pengendalian pakan. Alat ini bertujuan untuk untuk 

meningkatkan pengamatan dan produksi terhadap peternak Burung. 

Dengan pemberian pakan Burung Puyuh menggunakan internet untuk 

memonitoring serta mengontrol alat pemberi pakan Burung Puyuh. 

Dengan menggunakan microkontroler NodeMCU sebagai pusat 

pengontrolan untuk menggerakan motor dan sensor. Motor servo 

berfungsi untuk membuka dan menutup pakan yang akan diberikan kepada 

Burung Puyuh, sensor ultrasonik yang berfungsi sebagai mengetahui 

ketersediaan pakan. Sistem android untuk pengontrolan alat tersebut 

menggunakan website untuk mengontrol dan memonitoring pakan. 

Kata kunci : Pakan Burung puyuh berbasis IOT 

 

 

mailto:rizkiaditio20@gmail.com


iii 
 

ABSTRACT 

 

RANCANG BANGUN PROTOTIPE ALAT PAKAN 

BURUNG PUYUH BERBASIS INTERNET OF 

THINGS (IOT) 

Rizki Aditio, I Komang Somawirata, Aryuanto Soetedjo  

rizkiaditio20@gmail.com 

 

This iot-based quail feed system is a system designed with the aim of 

controlling and monitoring feed control control. This tool aims to increase 

the observation and production of quail breeders. By offering quail feed 

using the internet to monitor and control quail feeding equipment. By 

using the NodeMCU microcontroller as a control center to drive the motor 

and sensors. the servo motor works to open and close the feed to be given 

to the quail, an ultrasonic sensor that functions to determine the 

availability of feed. The android system for controlling these tools uses 

the website to control and monitor feed. 

Keywords : IoT based Quail Feed 
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