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ABSTRAK 

Pneumatik dalam dunia industri merupakan ilmu pengetahuan dari semua 

proses mekanik yang di mana udara memindahkan suatu gaya atau gerakan. 

Bagaimana gerakan pada modul mikronontroler pneumatic untuk simulasi pada alat 

pemisah logam dan non logam. Bagaimana proses dan sistem elektrik pada alat 

pemisah logam dan non logam dan bagaimana proses perancangan dan kontruksi 

pada alat pemisah logam dan non logam. Mikrokontroler adalah sebuah komputer 

kecil yang dikemas dalam bentuk chip IC (Integrated Circuit) dan dirancang untuk 

melakukan tugas atau operasi tertentu. Prinsip kerja mikrokontroler adalah 

Berdasarkan nilai yang berada pada register Program Counter, mikrokontroler 

mengambil datapada ROM dengan alamat sebagaimana yang tertera pada register 

Program Counter. sensor proxymiti magnetic dan proximity infrared. Cara kerja 

dari skema ini star tombol onpada push button ditekan dan mengaktifkan sensor 

infrared namun motor listrik tetap belum bekerja saat sebuah benda berada didepan 

sensor infrared maka motor listrik akan automatis bekerja. Setelah sebuah benda 

berbahan logam melewati sensor logam maka motor listrik akan mati dan silinder 

akan automatis naik atau aktif. Motor listrik tidak akan aktif lagi setelah sebuah 

benda berada didepan sensor infrared. sensor proximity magnetik dan proximity 

infrared Pada saat tombol dinyalakan motor langsung otomatis berjalan sensor 

infrared dan logam dihalangi secara bersamaan. Jika sensor dihalangi oleh benda 

non logam maka selenoid tidak aktif dan silinder tidak bekerja hanya motor yang 

bekerja. jika kedua sensor dihalangi benda non logam dan program hanya 

mengaktifkan sensor proximity maka motor berhenti dan selenoid mengaktifkan 

silinder. 
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ABSTRACK 

Pneumatics in the industrial world is the science of all mechanical processes 

in which air transfers a force or motion. How to move the pneumatic 

microcontroller module for simulation on metal and non-metal separators. How is 

the process and electrical system in metal and non-metal separator and how is the 

design and construction process for metal and non-metal separator. 

Microcontroller is a small computer that is packaged in the form of an IC 

(Integrated Circuit) chip and is designed to perform certain tasks or operations. 

The working principle of the microcontroller is that based on the value in the 

Program Counter register, the microcontroller retrieves data from the ROM with 

the address listed on the Program Counter register. magnetic proximity and 

proximity infrared sensors. The workings of this scheme, the star button on the push 

button is pressed and activates the infrared sensor, but the electric motor still does 

not work when an object is in front of the infrared sensor, the electric motor will 

automatically work. After an object made of metal passes through the metal sensor, 

the electric motor will turn off and the cylinder will automatically rise or activate. 

The electric motor will no longer be active after an object is in front of the infrared 

sensor. magnetic proximity sensor and proximity infrared When the button is turned 

on the motor automatically runs the infrared sensor and the metal is blocked 

simultaneously. If the sensor is blocked by non-metallic objects, the solenoid is not 

active and the cylinder does not work, only the motor works. If both sensors are 

blocked by non-metallic objects and the program only activates the proximity 

sensor then the motor stops and the solenoid activates the cylinder. 
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