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ABSTRAK 

Sistem monitoring pada PLTS bertujuan untuk perancangan prototype 

perangkat keras dan perangkat lunak yang memonitoring PLTS 200 WP 

pada bagan tancap. Bagan tancap sendiri merupakan sebuah alat 

penangkap ikan yang berada di pesisir pantaiyang berbentuk kotak, waktu 

pengkapan ikan menggunakan bagan tancap ini pada saat menjalang 

malam hari hingga tengah malam. Cara kerja dari bagan tancap itu sendiri 

dengan menjaring ikan yang jaringnya telah dilepaskan terlebih dahulu 

kemudian agar ikannya kumpul pada tengah-tengah jaring dengan cara 

nyelakan lampu atau memberi penerangan pada tengah bagan atau jaring 

dari atas permuakaan air laut. Untuk penyedia sumber listriknya 

menggunakan PLTS dengan tegangan 200 WP yang bisa jadi penyedia 

listrik untuk sumber penyinaran pada bagan tancap. Dengan lamanya 

waktu penggunan listrik selama proses penangkapan ikan, PLTS 200 WP 

cukup untuk mengcover kebutuhan listrik selama 8 jam perkiraan waktu 

total. sedangkan sistem monitoring ini tercipta karena untuk melakukan 

maintenance pada PLTS 200 WP pada bagan tancap yang melalui 

indikator parameter listrik yang dihasilkan pada bagian PLTS. Sistem 

monitoring berbasis GSM adalah jalan keluar untuk melakukan 

monitoring pada PLTS di bagan tancap, karena tujuan awal dari 

penggunaan sistem monitoring berbasis GSM ini untuk mengurangi 

pengeluaran dari nelayan bagan tancap dan variable yang digunakan 

berupa variable listrik dari aki, inverter dan variable intensitas cahaya 

matahari dalam sebuah pembangkit listrik tenaga surya yang 

dimonitoring secara rutin dan otomatis. Untuk sistem proses kontrolnya 

menggunakan arduino uno untuk bisa mencakup semua variable sensor 

yang akan digunakan. 

 

Kata Kunci — Sistem Monitoring, Arduino, Panel Surya, Modul GSM. 
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ABSTRACT 

The monitoring system for PLTS aims to design hardware and software 

prototypes that monitor PLTS 200 WP on the step-by-step chart. Fishing 

net itself is a fishing gear located on the coast in the form of a box, when 

catching fish using this net fishing rod at night until midnight. The 

workings of the floating net itself are by netting fish whose nets have been 

released first and then so that the fish gather in the middle of the net by 

turning on the lights or giving light to the middle of the net or net from 

above the surface of the sea water. The power supply provider uses PLTS 

with a voltage of 200 WP which can be the electricity provider for the 

irradiation source on the step-by-step scheme. With the length of time 

electricity is used during the fishing process, PLTS 200 WP is sufficient 

to cover electricity needs for 8 hours in total. while this monitoring system 

was created due to carrying out maintenance on the PLTS 200 WP on the 

step-by-step chart through the electricity parameter indicators generated 

in the PLTS section. The GSM-based monitoring system is a way out for 

monitoring PLTS in Bagan Tancap, because the initial goal of using this 

GSM-based monitoring system is to reduce expenses from fishermen in 

Bagan Tcap and the variables used are the electricity variable from the 

battery, inverter and the variable sunlight intensity. a solar power plant 

that is routinely and automatically monitored. For the process control 

system, it uses Arduino Uno to be able to cover all sensor variables that 

will be used. 

 

Index Term — Monitoring System, Arduino, Solar Panel, GSM Module
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