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ABSTRAK  

Sistem kendali dan monitoring kecepatan motor induksi konvensional 

memerlukan pengkabelan yang rumit, waktu perbaikan yang lama dan sulit 

untuk menemukan pemecahan masalah apabila terjadi kerusakan. Pada tugas 

akhir ini bertujuan untuk merancang sistem kendali dan monitoring kecepatan 

motor induksi dengan yang berbasis HMI (Human Machine Interface) dengan 

plc dan inverter sebagai perangkat kontrolnya. Perancangan perangkat keras 

meliputi pemilihan komponen dan perancangan diagram kelistrikan. 

Perancangan perangkat lunak meliputi pembuatan Layout layar HMI dan 

ladder diagram dan pengaturan parameter inverter yang nantinya sebagai 

program yang berfungsi untuk mengubah frekuensi motor yang selanjutnya 

untuk mengatur kecepatan motor induksi 3 fasa. Serangkaian pengujian 

dilakukan untuk memastikan software dan hardware bekerja sebagaimana 

mestinya. Dari ketiga alat tersebut menghasilkan sebuah sistem Aplikasi HMI 

Ls Pada Pengendalian Motor Induksi 3 Phase Yang Dikontrol PLC dan 

Inverter dengan 2 arah putaran yaitu Forward & Reverse dengan 4 pilihan 

kecepatan dan mendapat kesimpulan HMI memungkinkan operator untuk 

memantau status motor, mengatur parameter operasi, dan mendapatkan 

informasi visual secara real-time. Penggunaan HMI dapat memudahkan proses 

pengoperasian. Dengan mengubah nilai frekuensi pada motor maka kita dapat 

mengatur kecepatan putaran motor . Pada pengukuran tegangan menunjukkan 

pengaruh variasi frekuensi terhadap tegangan pada motor induksi 3 fasa, 

kenaikan frekuensi berbanding lurus dengan tegangan. Ketika frekuensi 

disetting semakin tinggi, maka tegangan juga akan meningkat. Namun 

berbanding terbalik dengan pengaruh variasi frekuensi terhadap arus, jika 

frekuensi semakin dinaikan maka arus yang diserap motor semakin turun. 

 

Kata kunci : HMI, PLC, Inverter, Pengendalian motor induksi 3 phase   
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ABSTRAK  

 

The conventional control and monitoring system for induction motors often 

involve complex wiring, extended repair times, and difficulties in troubleshooting 

when faults occur. This final project aims to design a control and monitoring system 

for induction motors using an HMI (Human Machine Interface) based on PLC and 

inverter as control devices. The hardware design involves component selection and 

electrical diagram creation. The software design includes creating the HMI screen 

layout and ladder diagram, as well as configuring inverter parameters that will 

serve as the program to adjust the motor frequency for controlling the speed of the 

3-phase induction motor. A series of tests are conducted to ensure the proper 

functioning of both software and hardware. From these three components, an HMI 

application is developed for controlling a 3-phase induction motor using PLC and 

inverter with bidirectional rotation (Forward & Reverse) and four speed options. 

The conclusion drawn is that HMI enables operators to monitor motor status, adjust 

operational parameters, and obtain real-time visual information. The use of HMI 

simplifies the operational process. By changing the frequency value of the motor, 

the motor's rotation speed can be controlled. Voltage measurements indicate the 

impact of frequency variation on the voltage of the 3-phase induction motor: an 

increase in frequency is directly proportional to an increase in voltage. When the 

frequency is set higher, the voltage also increases. However, there is an inverse 

relationship between frequency variation and current: as the frequency is 

increased, the current drawn by the motor decreases. 

Keywords : HMI, PLC, Inverter, Control 3 phase induction motor 
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