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ABSTRAK 

Tugas akhir ini bertujuan untuk membuat sistem pengendalian motor 

induksi tiga phasa dengan menggunakan Inverter ATV28HU18M2. Alat ini 

memiliki kemampuan untuk mengontrol kecepatan putaran motor induksi 3 phasa. 

Pengendalian tersebut menggunakan Inverter ATV28HU18M2 atau 

Variable Speed Drive (VSD) sebagai pengontrol kecepatan putar motor. Motor 

induksi tiga fasa dapat difungsikan sebagai reverse atau forward dan bahkan 

mengatur kecepatan motor dengan 4 level kecepatan dari nilai minimum 10Hz 

sampai 50Hz. 

Hasil pengujian pada alat menunjukkan bahwa pengendalian motor induksi 

3 phasa ini memiliki beberapa variasi yang signifikan. Pada pengujian pengendalian 

motor induksi 3 phasa 0.75 kw/ 1HP menghasilkan putaran motor sebesar 600 rpm, 

slip sebesar 0.256%, dan membutuhkan tegangan sebesar 114V pada Speed 1 

(20Hz). Pada pengujian pengendalian motor induksi 3 phasa 0.75 kw/ 1HP 

menghasilkan putaran motor sebesar 900 rpm, slip sebesar 0.267%, dan 

membutuhkan tegangan sebesar 151V pada Speed 2 (30Hz). Pada pengujian 

pengendalian motor induksi 3 phasa 0.75 kw/ 1HP menghasilkan putaran motor 

sebesar 1200 rpm, slip sebesar 0.256%, dan membutuhkan tegangan sebesar 183V 

pada Speed 3 (40Hz). Pada pengujian pengendalian motor induksi 3 phasa 0.75 kw/ 

1HP menghasilkan putaran motor sebesar 1500 rpm, slip sebesar 0.256%, dan 

membutuhkan tegangan sebesar 222V pada Speed 4 (50Hz). 

 

Kata Kunci : Inverter, Motor 3 phasa, Variable Speed Drive. 
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