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ABSTRAK 

Kecepatan putaran motor 3 fasa sanggup diubah dengan mengendalikan 

frekuensinya melalui piranti VFD (Variable Frequency Drive). Ini selaku berguna 

untuk meraih stabilitas dalam kinerja motor 3 fasa tersebut. Inverter, ataupun yang 

kerap diucap sebagai Variable Frequency Drive (VFD), merupakan perlengkapan 

yang digunakan guna mengendalikan kecepatan putaran motor. Dalam studi ini, 

tipe inverter yang digunakan ialah ATV28HU18M2, serta jenis PLC yang 

digunakan ialah Mitsubishi Fx0s- 20MR- ES. Pengaturan parameter pada VFD 

guna mengendalikan kecepatan putaran motor dilakukan dengan mengganti nilai 

preset speeds sesuai dengan berbagai kecepatan yang diinginkan. Penyesuaian 

frekuensi pada inverter akan berdampak pada kecepatan putaran motor, semakin 

besar nilai frekuensinya, semakin cepat putaran motor tersebut. Buat membolehkan 

komunikasi antara PLC dan VFD, perlu dilakukan konfigurasi pada PLC supaya 

VFD bisa tersambung langsung lewat komunikasi serial. 

Kata kunci: VFD, PLC, motor induksi 3 fasa, frekuensi  
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ABSTRACT 

The rotation speed of a 3 phase motor can be changed by controlling the frequency 

via a VFD (Variable Frequency Drive) device. This is useful for achieving stability 

in the performance of the 3-phase motor. An inverter, or what is often called a 

Variable Frequency Drive (VFD), is equipment used to control the rotation speed 

of a motor. In this study, the type of inverter used is ATV28HU18M2, and the type 

of PLC used is Mitsubishi Fx0s- 20MR- ES. Setting parameters on the VFD to 

control the motor rotation speed is done by changing the preset speed values 

according to the various desired speeds. Adjusting the frequency of the inverter will 

have an impact on the motor rotation speed, the greater the frequency value, the 

faster the motor rotation. To allow communication between the PLC and VFD, it is 

necessary to configure the PLC so that the VFD can be connected directly via serial 

communication. 

Keywords: VFD, PLC, 3 phase induction motor, frequency 
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