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Abstrak: 

 

Penelitian ini bertujuan untuk menyelidiki penggunaan kamera digital 

non-metrik DSLR dengan dua jenis sensor yang berbeda, yaitu APSC dan 

Full Frame, dalam mengukur deformasi pada objek pilar Jembatan 
Tunggulmas Kota Malang. Penelitian ini melibatkan empat kamera DSLR 

dari dua merek yang berbeda, yaitu Canon dan Nikon. Metode yang 

digunakan adalah Close Range Photogrammetry (CRP) untuk mengamati 

perubahan koordinat objek dalam dua epok pengamatan yang terpisah sekitar 

dua bulan. Dalam analisis ketelitian pengukuran deformasi, penelitian ini 

mempertimbangkan nilai Root Mean Square Error (RMSE) hasil bundle 

adjustment, kalibrasi kamera, dan koordinat objek 3D. 

Hasil penelitian menunjukkan bahwa penggunaan kamera dengan 

sensor Full Frame menghasilkan hasil pengukuran deformasi yang lebih 

akurat dibandingkan dengan kamera dengan sensor APSC. Hal ini terlihat 
dari nilai RMSE yang lebih rendah pada kamera-kamera dengan sensor Full 

Frame, baik pada epok pertama maupun kedua, serta pada pilar 1 dan pilar 

2. Evaluasi ini menunjukkan bahwa ukuran sensor kamera DSLR memiliki 

pengaruh yang signifikan pada ketelitian pengukuran deformasi, dengan 

sensor Full Frame memberikan hasil yang lebih stabil dan akurat. Oleh 

karena itu, pemilihan kamera dengan sensor Full Frame dapat dianggap lebih 

sesuai ketika akurasi tinggi diperlukan dalam pengukuran deformasi. 

Penelitian ini memberikan kontribusi penting dalam pemahaman 

tentang peran ukuran sensor dalam pengukuran deformasi menggunakan 

teknologi fotogrametri jarak dekat. Temuan ini dapat menjadi panduan 

praktis bagi para peneliti dan praktisi yang terlibat dalam pemantauan 
deformasi struktural. Selain itu, pemilihan kamera yang tepat juga penting 

untuk memastikan akurasi data yang memadai dalam analisis deformasi. 

Dengan demikian, penelitian ini dapat membantu meningkatkan efisiensi 

dan ketelitian dalam pemantauan deformasi struktural dengan memilih 

kamera yang sesuai dengan kebutuhan aplikasi tertentu. 
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