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ABSTRAKSI 

Saat ini drone digunakan untuk pemetaan cepat untuk membuat peta dengan 

wilayah yang relatif kecil atau gambar udara format kecil. Kamera drone memiliki 

batasan pada Parameter Orientasi Interior (IOP) yang tidak stabil, sama seperti 

kamera non-metrik lainnya. Kamera non-metrik menghasilkan gambar berkualitas 

tinggi, tetapi karena performa geometriknya yang buruk, pemosisian gambar yang 

dihasilkan menjadi kurang tepat. Dengan mengkalibrasi kamera yang digunakan, 

kualitas geometris foto bisa ditingkatkan. Kalibrasi kamera dilakukan dengan 

metode self-calibration bundle adjustment dalam sfm (structur from montion) dan 

metode bundle adjustment klasik. Teknik pemotetran yang digunakan yaitu 

pemotetran normal dan pemotetran konvergen. Tujuan dari penelitian ini adalah 

untuk mengetahui kestabilan parameter kalibrasi kamera drone Dji Phantom 4 Pro 

dan pengaruhnya terhadap akurasi geometris yang diperoleh. Dari hasil penelitian 

diperoleh Drone Dji Phantom 4 memiliki parameter kalibrasi yang tidak stabil 

dimana hasil kalibrasi tiap metode pemotetran dan metode kalibrasi memiliki 

perbedaan yang signifikan. Perbedaan parameter kalibrasi yang dihasilkan 

mengakibatkan ketelitian geometrik yang dihasilkanpun berbeda. Pemotetran 

normal dengan metode sfm memperoleh ketelitian geometrik yang paling teliti 

yaitu 0.27 m.  

Kata kunci: Pesawat tanpa awak; kalibrasi; Struktur dari gerak; penyesuaian 

bundel klasik; konvergen; normal 
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