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ABSTRAK 

 

Seiring berjalannya waktu, konflik dalam penyediaan tenaga listrik dapat timbul. Gangguan 

pada sistem sering kali disebabkan oleh usia peralatan tegangan tinggi yang semakin tua. 

Selain itu, masalah juga bisa muncul ketika tegangan yang disalurkan melebihi batas yang 

aman, yang dikenal sebagai overvoltage. Perancangan modul AVR ini bertujuan untuk 

mengurangi permasalahan dengan tegangan yang berlebih. Maka dari itu penulis merancang 

sebuah peralatan listrik menggunakan mikrokontroler berbasis Arduino untuk menstabilkan 

tegangan. Pada modul ini memiliki beberapa keunggulan dan mengurangi permasalahan 

dalam mengatasi fluktasi tengan secara tiba – tiba. Modul AVR berbasis Arduino ini 

menggunakan sensor PZEM 004T yang mampu mengukur tegangan, arus, daya dan frekuensi 

dengan spesifikasi tinggi. Selain itu, modul AVR berbasis Arduino ini memberikan suatu 

gambaran luasnya pemanfaatan mikrokontroler Arduino pada suatu proyek kelistrikan. 

 

 

Kata Kunci : Automatic Voltage Regulator (AVR), Arduino, sensor PZEM 004T 
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ABSTRACT 

 

As time goes by, conflicts in electricity distribution can arise. Disruptions in the system often 

occur due to the aging of high-voltage equipment. Additionally, issues can occur when the 

voltage being supplied becomes excessively high, commonly referred to as overvoltage.  The 

design of this AVR module aims to mitigate problems caused by excessive voltage. Therefore, 

the author devises an electrical apparatus using an Arduino-based microcontroller to stabilize 

voltage. This module offers several advantages and addresses sudden fluctuations in voltage. 

The Arduino-based AVR module employs the PZEM 004T sensor, capable of measuring 

voltage, current, power, and frequency with high specifications. Furthermore, this Arduino-

based AVR module presents a broad perspective on utilizing Arduino microcontrollers in 

electrical projects. 
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