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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN SISTEM MONITORING KEBERSIHAN 

LANTAI BERBASIS PENGOLAHAN CITRA MENGGUNAKAN 

RASPBERRY PI YANG TERINTEGRASI DENGAN ROBOT 

PEMBERSIH LANTAI MELALUI KOMUNIKASI MQTT 

 

Fathan Farisi Danial, NIM: 1912025 

Dosen Pembimbing I: Ir. Kartiko Ardi Widodo, MT.  

Dosen Pembimbing II: M. Ibrahim Ashari, ST., MT. 

 

 

Sistem Monitoring Kebersihan lantai ini dirancang dengan tujuan 

dapat membantu tugas dari petugas kebersihan untuk mengurangi beban 

kerja dan resiko kerja dengan melakukan monitoring dan mengaktifkan 

robot pembersih lantai secara otomatis jika terdeteksi debu dan 

gengangan air pada hasil dari image processing dari tangkapan kamera. 

Komponen inti alat ini mencakup hardware dan software, yaitu Raspberry 

Pi 3B+ (mengontrol proses input output), Kamera (melakukan vidio 

stream secara real-time), ESP32 (menjadi output yang akan bertindak 

sebagai aktuaor), IoT MQTT panel (menjadi interface pengguna dapat 

menerima output dan mengirimkan input), OpenCV (pemrosesan citra), 

TensorFlow (melatih objek yang dideteksi, menimpor, menjalankan serta 

mengolah model deteksi objek yang telah dilatih), Paho-MQTT (Aplkasi 

IoT) serta beberapa hardware dan software pendukung lain. Sistem ini 

terdiri dari kamera yang berfungsi untuk mengambil vidio stream, 

OpenCV dan TensorFlow yang bertugas untuk pengolahan citra dari 

tangakpan vidio setream webcam dan pemanggilan model training, Paho-

MQTT untuk komunikasi Raspberry dengan perangkat lain melalui 

perantara MQTT broker. 

 

Kata kunci: Lantai Rumah Sakit, OpenCV, TensorFlow, Raspberry Pi, 

Robot Pembersih Lantai. 
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ABSTRACT 

 

DESIGN OF FLOOR CLEANING MONITORING SYSTEM 

BASED IMAGE PROCESSING USING RASPBERRY PI WHICH 

IS INTEGRATED WITH A FLOOR CLEANING ROBOT 

THROUGH MQTT COMMUNICATIONS 

 

Fathan Farisi Danial, NIM: 1912025 

Dosen Pembimbing I: Ir. Kartiko Ardi Widodo, MT.  

Dosen Pembimbing II: M. Ibrahim Ashari, ST., MT. 

 

 

This floor cleaning monitoring system is designed with the aim of being 

able to help the duties of cleaners to reduce workload and work risk by 

monitoring and activating floor cleaning robots automatically if dust and 

standing water are detected in the result of image processing from camera 

captures. The main components of this tool include hardware and 

software, namely Raspberry pi 3B+ (controls the input-output process), 

camera (capture video streams in real-time), ESP32 (microcontroller 

output that will act as an actuator), IoT MQTT panel (user interface that 

can receive output and send input), openCV (image processing), 

tensorFlow (train the detected object, import, run and process the trained 

object detection model), Paho-MQTT (IoT Application) and some other 

supporting hardware and software. This system consists of a camera that 

functions to capture video streams, openCV and TensorFlow which are in 

charge of image processing from webcam video stream capture and model 

training calls, Paho-MQTT for Raspberry communication with other 

devices through an MQTT broker intermediary. 

 

Keywords: Hospital Floor, OpenCV, TensorFlow, Raspberry Pi, Floor 

Cleaning Robot. 
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