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ABSTRAK 

 

Pembukaan tambang baru bertujuan memenuhi kebutuhan industri mineral 

yang meningkat. Teknologi LiDAR pada UAV meningkatkan efisiensi 

pertambangan dengan menghasilkan Digital Terrain Model (DTM), yang 

mencerminkan topografi tanah tanpa mencakup objek seperti vegetasi dan 

bangunan.  

Filtering penting dalam membuat DTM untuk memisahkan data ground. Ini 

dapat dilakukan dengan berbagai teknik seperti PTD dan CSF. Perbedaan utama 

adalah PTD fokus pada pemadatan jaringan triangulasi dan pemrosesan titik 

berdasarkan sudut dan jarak, sedangkan CSF menggunakan model kain virtual 

dan mengklasifikasikan titik LiDAR berdasarkan jarak ke grid yang lebih besar.  

Penelitian menunjukkan bahwa metode PTD menghasilkan sekitar 

3.988.149 titik data ground, sedangkan metode CSF menghasilkan sekitar 

119.317.288 titik data ground.  Dalam analisis ketelitian vertikal, perbandingan 

antara DTM PTD dan DTM CSF memiliki RMSEz sekitar 0,422 m dengan LE 

sekitar 0,696 m, sesuai dengan standar Badan Informasi Geospasial tahun (2014) 

kelas I (1:2500). Hasil statistik menunjukkan distribusi data yang normal dan 

tidak ada perbedaan signifikan antara kedua DTM. 

Kata Kunci: Cloth Simulation Filtering, Digital Terrain Model, Ekspolasi 

Tambang, Filtering, LiDAR, Point Cloud, Progressive TIN Densification,UAV.
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