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ABSTRAK

RANCANG BANGUN ALAT UKUR SEISMIK
MENGGUNAKAN INERTIAL MEASUREMENT UNIT
(IMU) BERBASIS loT

Muhammad Sakhalish Zayyan, NIM: 1912028
Dosen Pembimbing I: Ir. Kartiko Ardi Widodo, M.T.
Dosen Pembimbing Il: Bima Romadhon Parada Dian Palevi,
S.T., M.T.

Tujuan dari penelitian ini adalah merancang dan membangun alat ukur
seismik menggunakan inertial measurement unit (IMU) berbasis Internet of
Things (loT). Gempa bumi merupakan fenomena alam yang dapat
menyebabkan kerusakan pada manusia dan infrastruktur. Oleh karena itu,
pengukuran dan pemantauan aktivitas seismik menjadi penting untuk
mengurangi risiko gempa. Dalam penelitian ini, kami menggunakan
teknologi IMU, vyang terdiri dari akselerometer dan giroskop, untuk
mengukur perubahan getaran dan gerak di permukaan bumi. IMU terhubung
ke platform 10T, yang memungkinkan transmisi data waktu nyata di Internet.
Informasi yang diperoleh dari alat pengukur ini dapat memberikan informasi
penting tentang kekuatan dan karakteristik seismik daerah tersebut.
Perancangan alat pengukur seismik ini meliputi pengembangan perangkat
keras dan perangkat lunak. Perangkat keras terdiri dari modul IMU,
mikrokontroler, modul komunikasi nirkabel dan baterai catu daya. Pada saat
yang sama, perangkat lunak ini berfungsi untuk mengumpulkan,
menganalisis, dan menampilkan data seismik yang diterima oleh IMU.

Kata kunci: Alat ukur seismik, Inertial Measurement Unit (IMU), Internet
of Things (10T), pengukuran seismik, Mitigasi risiko gempa.



ABSTRACT

DESIGN OF SEISMIC MEASURING INSTRUMENTS USING
INERTIAL MEASUREMENT UNIT (IMU) BASED ON loT

Muhammad Sakhalish Zayyan, NIM: 1912028
Supervisor I: Ir. Kartiko Ardi Widodo, M.T.
Supervisor 11: Bima Romadhon Parada Dian Palevi, S.T.,
M.T.

The purpose of this study is to design and build seismic measuring
instruments using inertial measurement unit (IMU) based on the Internet of
Things (l1oT). Earthquakes are natural phenomena that can cause damage to
people and infrastructure. Therefore, the measurement and monitoring of
seismic activity is important to reduce the risk of earthquakes. In this study,
we used IMU technology, consisting of accelerometers and gyroscopes, to
measure changes in vibration and motion on the Earth's surface. The IMU is
connected to an loT platform, which enables real-time data transmission on
the Internet. The information obtained from these gauges can provide
important information about the strength and seismic characteristics of the
area. The design of this seismic measuring device includes hardware and
software development. The hardware consists of an IMU module, a
microcontroller, a wireless communication module and a power supply
battery. At the same time, the software serves to collect, analyze and display
seismic data received by the IMU.

Keywords: Seismic measuring instruments, Inertial Measurement Unit

(IMU), Internet of Things (loT), seismic measurement, earthquake risk
mitigation.
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