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FREE NETWORK ADJUSMENT
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Stivano Pong 1825067
Dosen Pembimbing 1 : M.Edwin Tjahjadi, ST, M.Geom.Sc.,Ph.D.

Dosen Pembimbing 2 : Silvester Sari Sai, ST., MT.

ABSTRAKSI

Titik dasar teknik atau orde jaring adalah tingkat keakuratan jaring yaitu
tingkat kedekatan jaring tersebut terhadap jaring titik kontrol atau kerangka kontrol
yang sudah ada yang digunakan sebagai Referensi. Sistem referensi geodesi
merupakan suatu sistem yang digunakan untuk mendefinisi koordinat dengan
teratur dan akurat didalam suatu ruang, dalam realisasinya sistem referensi
dinyatakan dalam bentuk jaring kontrol geodesi yang membentuk suatu kerangka
referensi. Dalam penelitian kali ini dengan memanfaatkan jaring pengukuran non-
linier yang akan digunakan dalam proses analisis deformasi, memerlukan jaring
pengukuran yang stabil demi mengahsilkan data yang teliti dan akurat. Dengan
melihat tujuan diatas pengunaan metode minimum inner constrain (Mc) dalam free
network adjustment (Fna) untuk menyelidiki jaring pengukuran non-linier yang
mengakibatkan ketidakstabilan pada jaring pengukuran, akibat dari ketidakstabilan
jaring pengukuran non-linier dapat menganggu kestabilan kerangka referensi dan
ketelitian deformasi. Pengujian jaring dilakukan pada 3 epok pengukuran dengan
rentang waktu pengukuran epok 1, 2 dan 3 selama (1 bulan). Dari hasil analisis
menggunakan (Mc) dalam (Fna) akibat pengukuran yang non-linier menyimpulkan
bahwa kestablian jaring berada pada 3 baseline dari 18 observasi, dengan demikian
jaring pengukuran dianggap tidak stabil. Ketidakstabilan dipengaruhi oleh 2 titik
yaitu TP 2 dan TP 3 karena mengandung kesalahan yang signifikan dari iterasi 1
dan 2 kesalahan pada 2 titik terjadi karena gangguan geometri internal yaitu
komponen pengantar dan jarak semu yang dapat menyebabkan ketidakstabilan pada

kerangka pengukuran dan dapat menganggu datum pengukuran.

Kata kunci: Jaring pengukuran, Kesalahan nonlinier, Free Network
Adjustment, Minimum Constrain.
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Tabel 1 Konotasi Rumus

Nama rumus dalam

No : Keterangan
perhitungan
1 Ji Matriks koefisien parameter
2 gt.nt Matirks kovaktor parameter
3 L Observasi jarak
4 i Jarak pendekatan berbasis koordinat dikurangi
observasi jarak
5 1% Matriks residua tau matriks koreksi
6 2o Matriks ketelitian parameter
7 QL Matriks ketelitian ukuran
8 =W Matriks bobot pengamatan
9 X5 Matrik pendekatan.
10 X, Matriks estimasi dalam least square adjusment
11 X, Matriks estimasi dalam minimum constraint
Matriks estimasi dalam transformasi s setelah
12 X ditambah dengan kendala dalam dan vektor derajat
kebebasan
13 gent Matriks estimasi dalam transformasi s yang sama
dengan matematika
Matriks estimasi dalam transformasi s setelah
14 X ditambah dengan matriks G (3 translasi, 3 rotasi dan
1 skala).
15 N=/".w,J Matriks koefisien parameter yang dikali dengan
bobot
16 N~ =g, Matriks kovaktor parameter terkendala
17 I Matriks identitas
18 z Matriks sembarang
19 U Suku — suku vektor inependen
20 H Matriks terkendala dalam
21 E Matriks terkendala dalam type E
22 B =(HEY)?! Invers matriks terkendala
23 | ¢ = Hz =dc = cO | Jarak semu
24 0 =q Vektor derajat kebebasan
25 G Matriks transformasi (translasi,rotasi,skala)
26 Hy, Matriks solusi bebas bersih
27 dX Komponen vektor c atau jarak semu
28 do Komponen vektor perubahan
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29

Komponen vektor pengamatan yang disesuaikan
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&l

Elemen kesalahan linierisasi
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