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ABSTRAK 

Pembangkit Listrik Tenaga Sampah (PLTSa) saat ini masih 

menjadi salah satu pembangkit yang masih sedikit digunakan di 

Indonesia. Pembangkit energi listrik ini memanfaatkan uap yang 

dihasilkan dari pemanasan sampah dan kemudian digunakan untuk 

memutar turbin. Turbin adalah merupakan suatu penggerak mula yang 

mengubah energi potensial uap menjadi energi kinetik dan energi kinetik 

ini selanjutnya diubah menjadi energi mekanis dalam bentuk putaran 

poros turbin. Turbin selanjutnya dihubungkan dengan generator yang 

akhirnya menghasilkan listrik.Untuk mengendalikan putaran turbin yang 

bisa jadi  melebihi kapasitas generator membutuhkan arduino sebagai 

otak dari sistim kontrol putaran turbin. Arduino adalah pengendali mikro 

single- board yang bersifat open-source, yang di turunkan dari wiring 

platform, yang di rancang untuk memudahkan penggunaan elektronik 

dalam berbagai bidang .Pada arduino sendiri menggunakan metode fuzzy 

sebagai program pengendalian putaran turbin. Logika fuzzy atau fuzzy 

logic adalah pendekatan pemrosesan variabel yang memungkinkan 

beberapa kemungkinan nilai kebenaran (true value) diproses melalui 

variabel yang sama. Untuk mengetahui kecepatan putaran turbin itu 

sendiri menggunakan sensor  groove coupler optic yang berfungsi untuk 

mendeteksi kecepatan turbin dan menghasilkan data untuk di proses pada 

fuzzy logic. 

Kata kunci : PLTSa, Turbin, Arduino, Fuzzy logic, Sensor 

groove coupler optic 
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ABSTRACT 

Waste Power Plant (PLTSa) is currently still one of the few 

generators used in Indonesia. This electricity generator utilizes steam 

generated from heating waste and then used to turn turbines. The turbine 

is a prime mover that converts steam potential energy into kinetic energy 

and this kinetic energy is then converted into mechanical energy in the 

form of turbine shaft rotation. The turbine is then connected to a generator 

which eventually produces electricity. To control the rotation of the 

turbine which may exceed the capacity of the generator requires Arduino 

as the brain of the turbine rotation control system. Arduino is an open-

source single-board micro controller, which is derived from the wiring 

platform, which is designed to facilitate the use of electronics in various 

fields. Arduino itself uses the fuzzy method as a turbine rotation control 

program. Fuzzy logic or fuzzy logic is a variable processing approach that 

allows several possible true values to be processed through the same 

variable. To find out the rotational speed of the turbine itself, we use an 

optical coupler groove sensor which functions to detect the turbine speed 

and generate data to be processed in fuzzy logic. 

Keywords: PLTSa, Turbine, Arduino, Fuzzy logic, Optical coupler 

groove sensor 
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