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ABSTRAK 

 

Motor induksi merupakan motor arus bolak-balik yang paling luas 

diaplikasikan dalam dunia industry dan juga dalam rumah tangga. Motor ini 

mempunyai banyak keuntungan yaitu kontruksi yang kuat, sederhana serta 

membutuhkan perawatan yang tidak banyak. Pada saat ini banyak digunakan motor 

induksi baik motor induksi satu atau tiga fasa dalam kehidupan industry. Oleh sebab 

itu perlu untuk diketahui bagaimana pengaruh perubahan beban terhadap putaran 

dan daya masuk motor tersebut, terutama pada motor induksi tiga fasa. Metode 

yang digunakan pada percobaan ini ialah metode eksperimental dengan percobaan 

pada motor induksi 3 fasa dengan beban dan tidak bebrbeban. Hasil dari percobaan 

ini motor induksi 3 fasa dapat disimpulkan dengan tidak ada beban nilai daya masuk 

tertinggi yaitu 41,4 Watt dengan slip 0,091 % dan efisiensi tertinggi yaitu 3,24 % . 

Sedangkan pada percobaan motor induksi dengan beban adanya perbedaan 

tegangan yaitu 105 Volt dengan beban 1 lampu, nilai daya masuk tertinggi 13,4 

Watt dengan slip 0,031 % dan efisiensi 14,77%. Tegangan 125 Volt dengan beban 

2 lampu, nilai masuk tertinggi 19,8 Watt dengan slip 0,022 % dan efisiensi tertinggi 

13,24 % . Hasil ini memberikan wawasan tentang kinerja motor induksi tiga fasa 

dalam berbagai kondisi beban. Informasi ini dapat menjadi berharga untuk 

mengoptimalkan penggunaan motor-motor ini dalam aplikasi industri atau rumah 

tangga. 

 

Kata Kunci : Motor Induksi, Slip, Efisiensi 
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ABSTRACT 

 

The induction motor is the most widely applied alternating current motor in 

the industrial world and also in households. This motor has many advantages, such 

as a strong and simple construction, as well as requiring minimal maintenance. 

Currently, both single-phase and three-phase induction motors are extensively used 

in industrial settings. Therefore, it is important to understand the influence of load 

changes on the rotation and input power of the motor, especially in three-phase 

induction motors. The method employed in this experiment is an experimental 

method conducted on a three-phase induction motor with and without a load. The 

results of this three-phase induction motor experiment without a load can be 

summarized as follows: the highest input power value is 41.4 Watts with a slip of 

0.091% and the highest efficiency is 3.24%. Meanwhile, in the experiment with a 

load, there is a difference in voltage, namely 105 Volts with a load of 1 lamp. The 

highest input power value is 13.4 Watts with a slip of 0.031%, and the efficiency is 

14.77%. With a load of 2 lamps and a voltage of 125 Volts, the highest input power 

value is 19.8 Watts with a slip of 0.022%, and the efficiency is 13.24%. These 

results provide insights into the performance of three-phase induction motors under 

various load conditions. This information can be valuable for optimizing the use of 

these motors in industrial or household applications. 
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