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Pembangunan infrastruktur di Indonesia saat ini sedang berkembang pesat, 

untuk itu banyak di perlukan pengukuran pemetaan seperti pengukuran untuk 

penentuan posisi suatu wilayah atau daerah. Teknologi pemetaan yang mulai 

dikembangkan di Indonesia untuk penentuan posisi yaitu Low Cost GNSS  salah 

satunya aplikasi Geo++ RINEX Logger yang dapat diunduh secara gratis pada 

Smartphone untuk mengetahui akurasi dari data penentuan posisi yang dihasilkan. 

Ketelitian posisi dihasilkan dengan membandingkan hasil pengolahan data pengukuran 

dari GNSS Geodetik dan aplikasi Geo++ RINEX Logger pada smartphone.  

Hasil pengukuran statik dengan kedua alat yaitu GPS Geodetik dan Geo++ 

RINEX Logger pada  5 titik sampel yang sama, memiliki rata – rata pergeseran sebesar 

1.856 meter dengan standart deviasi 0.683 meter. Maka dari itu penggunaan 

smartphone Xiaomi Mi 9 untuk aternatif pengganti pengukuran yang membutuhkan 

ketelitian dibawah 0.50 meter tidak disarankan. Pengukuran kinematik dengan kedua 

alat yaitu GPS Geodetik dan Geo++ RINEX Logger pada 23 titik sampel yang sama, 

memiliki rata – rata pergeseran sebesar 3.214 meter dengan standart deviasi 1.793 

meter. Maka dari itu penggunaan smartphone Xiaomi Mi 9 untuk aternatif pengganti 

pengukuran yang membutuhkan ketelitian cm (centimeter) hingga dm (desimeter) tidak 

bisa disarankan. Tetapi jika digunakan untuk alternatif pengganti GPS Handheld maka 

bisa disarankan, di karenakan ketelitian tersebut memberikan arti bahwa titik tersebut 

berada pada radius rata – rata 3.214 meter  
 

 

Kata Kunci : GNSS (Global Navigation Sattelite System), Geo++ RINEX Logger, 

smartphone Xiaomi Mi 9, Statik, Kinematik. 
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