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ABSTRAK  

 

Penggunaan smartphone dalam kehidupan sehari-hari telah menjadi suatu 

keharusan, salah satunya dalam konteks penentuan posisi, pada kehidupan sehari-

hari sering kali mengandalkan perangkat ini untuk berbagai aktivitas seperti 

memesan makanan, mengirim barang, mencari informasi lokasi yang belum 

familiar, menggunakan layanan ojek online, dan masih banyak lagi. Penelitian ini 

menggunakan metode rapid statik moda radial dengan baseline pendek. Penelitian 

ini menggunakan base GPS T300 serta aplikasi Geo++ RINEX Logger dengan 

waktu pengamatan 20 menit. Menggunakan receiver smartphone single dan dual 

frecuency sebagai rover dengan jarak 50 meter, 100 meter, dan 150 meter dari base. 

GPS handheld digunakan untuk melakukan perbandingan ketelitian, serta 

melakukan validasi dengan data GPS Geodetik yang dianggap benar. Pengolahan 

data menggunakan software RTKLIB setelah mendapatkan koordinat hasil titik 

rover kemudian di lakukan analisis vektor pergeseran selanjutnya di lakukan uji t 

dengan tingkat signifikansi 5% dan uji f dengan tingkat kepercayaan 95%. Hasil 

penelitian berupa koordinat setiap titik, nilai vektor pergeseran dari validasi data 

GPS geodetik, serta nilai hasil uji t dan uji f. Akurasi yang dihasilkan dari 

smartphone memiliki akurasi 1.183 meter, akurasi yang terjauh memiliki akurasi 

6.288 meter, hal ini dikarenakan adanya pengaruh eror saat pengamatan. Akurasi 

yang di hasilkan smartphone single memiliki tingkat akurasi sebesar 3.191 meter, 

sedangkan smartphone dual memiliki tingkat akurasi 1.183 meter, hal ini 

dikarenakan smartphone dual memiliki sinyal L5 yang lebih canggih tidak terlalu 

rentan terhadap kesalahan eror. Akurasi yang di hasilkan handheld menghasilkan 

akurasi 7.153 meter, hal ini membuat pengukuran dengan smartphone memiliki 

hasil yang lebih baik.  

 

Kata Kunci : Akurasi, Smartphone, GPS, base, rover, Geodetik, Geo++ RINEX 

Logger. 
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