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ABSTRAK 

Pemodelan 3D kabel SUTET menggunakan foto udara yang diambil menggunakan 

pesawat tanpa awak (UAV) dalam pemantauan infrastruktur kelistrikan untuk 

mendapatkan sudut pandang yang lebih komprehensif semakin berkembang. 

Namun, terdapat keterbatasan pada pengolahan data menggunakan perangkat lunak 

komersil, dimana point clouds yang dihasilkan tidak menyerupai dan tidak 

sepenuhnya membentuk model kabel SUTET. Oleh sebab itu, penelitian ini 

bertujuan untuk membuat model 3D kabel SUTET pada data foto udara 

menggunakan bahasa pemrograman python. Dalam bidang fotogrametri, bahasa 

pemrograman python telah banyak digunakan untuk melakukan image processing, 

salah satunya adalah pemodelan 3D. Pada penelitian ini dilakukan pemodelan 3D 

pada objek kabel SUTET dengan menggunakan metode image matching dan 

intersection. Image matching digunakan untuk mencocokkan titik-titik (fitur) yang 

sama pada foto udara yang berbeda dan menghasilkan koordinat 2D (x dan y) 

kemudian diproyeksikan ke dalam koordinat 3D (X, Y, Z) menggunakan metode 

intersection. Penelitian ini menunjukkan hasil model 3D kabel SUTET dari 

pemrograman python, dimana point clouds yang dihasilkan menyerupai model 

kabel SUTET. Pada analisis akurasi ketinggian dari model 3D kabel SUTET 

pemrograman python menghasilkan nilai RMSEz sebesar 0.137 meter. Maka nilai 

kesalahan dari model 3D kabel SUTET pemrograman python tersebut dapat 

diterima karena toleransi nilai kesalahan <0.2 meter. 

Kata Kunci: Foto Udara, Image Matching, Intersection, Model 3D, Point Clouds, 

Python, SUTET, UAV 
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ABSTRACT 

3D modeling of SUTET (Saluran Udara Tegangan Ekstra Tinggi) cables using 

aerial images taken using unmanned aerial vehicles (UAVs) in monitoring electrical 

infrastructure to obtain a more comprehensive viewpoint is growing. However, 

there are limitations to data processing using commercial software, where the point 

clouds produced do not resemble and do not fully form the SUTET cable model. 

Therefore, this research aims to create a 3D model of the SUTET cable on aerial 

image data using the python programming language. In the field of 

photogrammetry, python programming language has been widely used to perform 

image processing, one of which is 3D modeling. In this research, 3D modeling is 

performed on the SUTET cable object using image matching and intersection 

methods. Image matching is used to match the same points (features) on different 

aerial images and produce 2D coordinates (x and y) then projected into 3D 

coordinates (X, Y, Z) using the intersection method. This research shows the results 

of the 3D model of the SUTET cable from python programming, where the resulting 

point clouds resemble the SUTET cable model. In the analysis of the height 

accuracy of the 3D model of the SUTET cable, python programming produces an 

RMSEz value of 0.137 meters. Then the error value of the python programming 

SUTET cable 3D model is acceptable because the tolerance of the error value is 

<0.2 meters. 

Keywords: 3D Modeling, Aerial Images, Image Matching, Intersection, Point 

Clouds, Python, SUTET, UAV 
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