
 

 

RANSAC LINE FITTING UNTUK PENEGASAN KENAMPAKAN KABEL LISTRIK 

TEGANGAN TINGGI PADA FOTO UDARA BERBASIS BAHASA 

PEMROGRAMAN PYTHON 

(Studi Kasus: Desa Patas, Kecamatan Grokgak, Kabupaten Buleleng, Bali) 

 

SKRIPSI 

HALAMAN JUDUL 

 

 

 

Disusun oleh: 

Lorenzo Pratama Dori Pukan 

NIM. 1925032 

 

 

 

 

 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK GEODESI S-1 

FAKULTAS TEKNIK SIPIL DAN PERENCANAAN 

INSTITUT TEKNOLOGI NASIONAL MALANG 

2024







 

iv 

 

RANSAC LINE FITTING UNTUK PENEGASAN KENAMPAKAN KABEL 

LISTRIK TEGANGAN TINGGI PADA FOTO UDARA BERBASIS 

BAHASA PEMROGRAMAN PYTHON 

(Studi Kasus : Desa Patas, Kecamatan Grokgak, Kabupaten Buleleng, Bali) 

 

Lorenzo Pratama Dori Pukan 1925032 

Dosen Pembimbing: M. Edwin Tjahjadi, ST., M.Geom.Sc., Ph.D 

Dosen Pendamping: Fransisca Dwi Agustina, ST.,M.Eng 

 

ABSTRAK 

RANSAC pada umumnya merupakan metode iteratif untuk memisahkan data 

yang sesuai dengan model (inlier) dari yang tidak sesuai (outlier). Metode tersebut 

dengan menerapkan ambang batas residual, RANSAC akan mencari nilai terbaik. 

Dalam metode RANSAC, titik-titik dalam jarak ambang batas dari model disebut 

inlier, sedangkan yang di luar jarak tersebut disebut outlier.  

Dalam konteks pemantauan kabel SUTET ransac line fitting dapat dilakukan 

untuk memisahkan inlier dan outlier. Bagaimana membuat penegasan kenampakan 

kabel SUTET secara utuh pada foto udara dengan algoritma ransac line fitting dan 

bagaimana penerapan algoritma ransac line fitting dengan bahasa pemrograman 

python yang bertujuan untuk penegasan kenampakan kabel SUTET secara utuh. 

Penelitian ini menggunakan objek kabel SUTET dan menerapkan RANSAC 

line fitting dengan fokus pada penegasan kenampakan kabel listrik tegangan tinggi 

pada foto udara. Pengolahan data dilakukan dengan bahasa pemrograman Python. 

Uji validasi RANSAC line fitting menggunakan perhitungan euclidean distance 

pada titik data inlier dan outlier. Hasilnya menunjukkan model garis sesuai dengan 

data awal, dengan nilai ambang batas diterima ≤ ± 2 piksel. 

Berdasarkan hasil pengolahan metode RANSAC line fitting berbasis bahasa 

pemrograman python maka metode RANSAC dapat diterapkan pada satu buah foto 

yang mana pada penelitian menggunakan 10 buah foto. Penerapan metode RANSAC 

line fitting pada foto, model garis yang dihasilkan sesuai dengan penegasan 

kenampakan kabel SUTET secara utuh menggunakan bahasa pemrograman python. 

Kata Kunci: Euclidean Distance, Foto Udara Python, RANSAC, SUTET    
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