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ABSTRAK

PERANCANGAN SISTEM CHARGING UNTUK KURSI RODA
ELEKTRIK DENGAN MEMANFAATKAN ENERGI
MATAHARI UNTUK PENGISIAN DAYA

Aditya Alfiansyah, NIM: 2112902
Dosen Pembimbing I: Dr.Eng.l Komang Somawirata,ST.,MT
Dosen Pembimbing I1: M.lbrahim Ashari, ST.MT.

Berdasarkan hasil observasi yang telah dilakuka penggunaan kursi
roda yang mereka gunakan masih menggunakan kursi roda yang manual,
dimana kursi roda tersebut tidak sepenuhnya memenuhi suatu kebutuhan
penggunanya.Kursi roda elektrik merupakan yang dapat digunakan untuk
alat bantu untuk memindahkan orang atau barang dari satu ketempat yang
lain. Kursi roda elektrik memiliki beberapa kelebihan diantaranya bentuk
yang ramping dan dapat digunakan dimanapun. Namun, kursi roda
elektrik juga tidak lepas dari kekurangan diantaranya tidak memiliki alat
bantu untuk mengoperasikan. Hanya menggunakan tenaga bantu tangan
untuk menggeser benda tersebut. Dan pada saat pemakaian daya tidak
efisien atau batrai cepat. Berdasarkan hal di atas peneliti berupaya
berinovasi dengan memanfaatkan Panel Surya sebagai pengisi energi ke
baterai. Pemasangan panel surya 78 Wp mampu menghasilkan tegangan
pengisian maksimum sebesar 22 Volt Pada saat cuaca Cerah. Waktu
pengisian ke baterai selama 6 jam untuk sebuah baterai 12v 18 Ah.
sehingga mampu menghemat pemakaian energi listrik terutama di
pengisian baterai. Kursi roda elektrik ini digunakan sebagai pengganti
alat transportasi jarak dekat sebagai pengganti energi bahan bakar fosil.

Kata kunci — Kursi roda Elektrik,motor DC,SCC,Panel surya



ABSTRACT

PERANCANGAN SISTEM CHARGING UNTUK KURSI RODA
ELEKTRIK DENGAN MEMANFAATKAN ENERGI
MATAHARI UNTUK PENGISIAN DAYA

Aditya Alfiansyah, NIM: 2112902
Supervisor I: Dr.Eng.l Komang Somawirata,ST.,MT
Supervisor I1: M.Ibrahim Ashari, ST.MT.

Based on the results of observations that have been made, they still
use manual wheelchairs, where the wheelchairs do not fully meet the
user's needs. Electric wheelchairs are those that can be used as tools to
move people or goods from one place to another. . Electric wheelchairs
have several advantages, including a slim shape and can be used
anywhere. However, electric wheelchairs are also not free from
shortcomings, including not having tools to operate them. Only use hand
strength to move the object. And when power usage is inefficient or the
battery is running fast. Based on the above, researchers are trying to
innovate by using solar panels as energy chargers for batteries.
Installation of a 78 Wp solar panel is capable of producing a maximum
charging voltage of 22 Volts in sunny weather. Battery charging time is 6
hours for a 12v 18 Ah battery. so that it can save electrical energy usage,
especially when charging the battery. This electric scooter is used as a
substitute for short-distance transportation as a substitute for fossil fuel
energy..

Keywords — Electric wheelchair, , DC motor, SCC, solar panel
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