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ABSTRAK 

Speed boat listrik atau elektric boat adalah mode transportasi speed boat yang 

penggeraknya menggunakan sistem motor listrik, menggunakan energi listrik yang 

disimpan pada baterai atau tempat penyimpanan energi lainya. Electric boat buatan 

indonesia ini diciptakan untuk mendukung pemerintah dalam usahanya mengurangi 

polusi yang diciptakan oleh mesin bbm.Metode yang digunakan dalam penelitian ini 

adalah eksperimental dengan rangkaian kegiatan seperti memilih subjek penelitian, 

melakukan studi literature yang berkaitan dengan performa daya electrical speed boat, 

lalu melakukan pembuatan system kelistrikan dan instalasi alat uji, dan eksperimen 

pengujian electrical speed boat lalu mengumpulkan dan mengolah data yang diperoleh 

serta mengevaluasi agar menghasilkan penelitian yang diharapkan. Pengujian yang 

dilakukan yaitu ketahanan baterai, dan daya electrical speed boat untuk menghasilkan 

performa electrical speed boat. bahwa kinerja e-boat dengan kecepatan kecepatan 5 

knot, kuat arus yang dihasilkan sebesar 3,56 Ampere dengan tegangan rata-rata sebesar 

49,38 dengan daya sebesar 175,96 Watt.sedangkan pada kecepatan 10 knot, kuat arus 

yang dihasilkan sebesar 6,63 Ampere dengan tegangan rata-rata sebesar 48,55 dengan 

daya sebesar 322,1 Watt. Hal ini karena motor listrik berkecepatan tinggi dan diberi 

beban sehingga daya input motor listrik lebih besar. Adapun ketahanan baterai pada 

penggerak E-Boat berbanding lurus dengan daya input, pada kecepatan 5 knot dan daya 

input E-Boat sebesar 175,9 watt ketahanan baterai mampu bertahan 14,03 jam. Pada 

kecepatan 10 knot dan daya input e-boat sebesar 322,7 watt, ketahanan baterai mampu 

bertahan selama 7,54 jam. 
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ABSTRACT 

 

Electric boats, also known as electric speed boats, are a mode of transportation 

propelled by an electric motor system, utilizing electrical energy stored in batteries or 

other energy storage devices. These Indonesian-made electric boats are designed to 

support the government's efforts to reduce pollution caused by traditional fuel-powered 

engines.The research methodology employed in this study is experimental, involving 

activities such as selecting research subjects, conducting literature studies related to the 

performance of electrical speed boats, designing the electrical system and installing 

testing equipment, conducting experiments to test the electrical speed boat, collecting 

and processing the acquired data, and evaluating the results to achieve the desired 

research outcomes. The testing conducted includes evaluating battery endurance and the 

electrical power output required to achieve the desired performance of the electric speed 

boat. At a speed of 5 knots, the electric boat generates a current of 3.56 Amperes with 

an average voltage of 49.38, resulting in a power output of 175.96 Watts. At a speed of 

10 knots, the electric boat produces a current of 6.63 Amperes with an average voltage 

of 48.55, resulting in a power output of 322.1 Watts. This is attributed to the high-speed 

electric motor being subjected to a load, thus requiring a higher input power. The battery 

endurance of the electric boat is directly proportional to the input power. At a speed of 

5 knots and an input power of 175.9 watts, the battery endurance is approximately 14.03 

hours. At a speed of 10 knots and an input power of 322.7 watts, the battery endurance 

is approximately 7.54 hours. 
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