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ABSTRAK

Mochammad Noval Handika. 2023. Perencanaan Sistem Rem Dan
Kemudi Pada Gokart Kompetisi. Laporan Tugas Akhir. Institut Teknologi
Nasional Malang. Fakultas gFeknelogi Industrl.“Teknik Mesin Diploma Tiga.
Dosen Pembimbing#Eke*Budi Santoso, ST.,MM.,MT.

Konstruksi Pada Gokart Kompetisi Ini Merupakan. Bagian. Yang Sangat
Penting..Tujuan. Dari Perencanaan Konstruksi Mesin Ini Adalah- Merencanakan
Perancangan«.Dan Pemeliharaan Sistem Rem Dan Kemudi [Pada Gokart
Kampetisi.

Metode Yang Diterapkan Dalam Perencanaan Sistem Rem Dan-Kemudi
Pada Gokart Kompetisi Ini Diawali Dengan Perancangan Konsep. Penyajian
Gambar Dan Identifikasi-Alat Dan Bahan: Yang Digunakan Pada Perencanaan
Konstruksi Sistem Rem '‘Dan “Kemudi Pada-Gokart Kompetisi Terdiri® Dari
AluminiumsLithium Billet.

Perencanaan Sistem. Rem Dan Kemudi Pada Gokart /Kempetisi ini
Menggunakan “iRem “Kaliper...Double _Piston...Karena _Memiliki Performa
Pengereman Yang Lebih Pakem. Untuk Perakitan Sistem Kemudi Menggunakan
Type Rack And Pinion Steering Untuk Meminimalis Pergerakan Pngemudi Pada
Saat Mengoperasikan Kemudi Dan Menciptakan Manuver Yang Baik Gokart
Kompetisi Memiliki Sudut Belok Mencapai 10,88° Dan Rem Yang Digunakan
Ada 2 Cakram Dan 2 Piston Dengan Ketebalan 6 mm. Hasil Pengujian Rem Pada
Gokart Kompetisi Mampu Memperlambat Laju Dengan Kecepatan 80 km/jam.

Kata Kunci : Perencanaan Sistem Rem Dan Kemudi Pada Gokart Kompetisi
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ABSTRACT

Mochammad Noval Handika. 2023. Brake and Steering System Planning
for Competition Go Karts. Final report. Malang National Institute of Technology.
Industrial Technology Facultys#Diploma “Three Mechanical Engineering.
Supervisor. Eko Budi Santoso, ST., MM., MT.

The construction of this.competition go-kart is.awvery important part. The
aim of this.machine construction planning is to plan the design and maintenance
ofithe‘brake and'steering systems for competition go-karts.

The_method applied in planning the brake and steering systems in this
competition go-kart begins with concept ‘design. Presentation of Images and
Identification of Tools and Materials Used in Construction Planning for Brake and
Steering Systems in Competition Go Karts Consisting of Billet Aluminium-
Lithium:

The brake and steering system planning for this competition go-kart uses
double piston“caliper brakes because they have better-braking perfermance. For
the assembly ofithe-steering system, the Rack and Pinion Steering type is used to
minimize driver movement when operating the steering wheel and create good
maneuverability. Competition karts have a turning angle of up to 10.88° and the
brakes used are 2 discs and 2 pistons with a thickness of 6 mm. Brake Test
Results on Competition Go Karts Are Capable of Slowing Down at a Speed of 80
km/hour.

Keywords: Brake and Steering System Planning in Competition Go Karts
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