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ABSTRAK

Penelitian ini bertujuan untuk merancang perangkap tikus otomatis berbasis
10T (Internet of Things) sebagai solusi untuk membasmi hama tikus. Tikus, sebagai
salah satu hama yang merugikan, dapat menyebabkan kerusakan pada properti dan
menyebarkan penyakit. Perangkap ini menggunakan sensor infrared untuk
mendeteksi keberadaan tikus dan sensor ultrasonik untuk mengukur tinggi umpan.
Mikrokontroler Arduino Uno digunakan untuk mengontrol perangkap, sedangkan
ESP8266 digunakan untuk koneksi WiFi dan mengirimkan data ke database.
Website monitoring dibangun untuk melacak data dari perangkap secara real-time
dan memberikan notifikasi ke pengguna melalui Telegram. Pengujian alat
dilakukan untuk memastikan koneksi sensor, akurasi sensor, dan kompatibilitas
dengan berbagai browser. Hasilnya menunjukkan bahwa alat dapat bekerja dengan
baik dan dapat menjadi solusi efektif untuk mengurangi populasi tikus. Perangkap
ini diharapkan dapat memberikan dampak positif bagi masyarakat dengan

mengurangi kerusakan yang disebabkan oleh tikus.

Kata kunci : Tikus, Perangkap, Monitoring, Sensor Ultrasonik, Sensor Infrared,
loT
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