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ABSTRAK 

 
SISTEM DETEKSI DAN KLASIFIKASI JENIS KENDARAAN PADA 

PERSIMPANGAN BERSINYAL 

Ubaidillah Alhabsyi, NIM : 1912017 

Dosen Pembimbing I: Radimas Putra Muhammad D.L.,ST., MT. 

 Dosen Pembimbing II: Prof. Dr. Eng. Aryuanto Soetedjo, ST., MT. 

 
Deteksi dan klasifikasi kendaraan sangat penting untuk berbagai 

tujuan seperti pemantauan lalu lintas, manajemen lalu lintas, dan 

keamanan lalu lintas. Jika jumlah kendaraan banyak dan sumber daya 

manusia terbatas, identifikasi kendaraan biasanya dicatat secara manual 

oleh petugas yang kurang efektif. DRI (Detection, Recognition, & 

Identifikasi), juga dikenal sebagai deteksi, klasifikasi, dan identifikasi 

kendaraan, adalah salah satu kemajuan teknologi yang saat ini 

berkembang pesat. Ini telah diterapkan secara efektif dalam sistem 

deteksi kendaraan, pengendalian lalu lintas, dan manajemen lalu 

lintas.Dengan menggunakan kamera CCTV untuk mendeteksi, 

mengklasifikasikan, dan menghitung algoritma YOLO (You Only Look 
Once), penelitian ini berusaha mengatasi masalah tersebut. Algoritma 

YOLOv5 dipilih oleh penulis karena memiliki pendeteksian objek 

yang lebih baik dan nilai akurasi yang lebih tinggi dibandingkan 

versi sebelumnya. Pustaka OpenCV, yang dibuat menggunakan bahasa 

pemrograman Python, akan membantu proses desain ini dengan 

menggunakan kumpulan data yang tersedia. Penulis menyimpulkan 

bahwa penelitian ini dilakukan dengan sangat baik dan memenuhi 

tuntutan objek penelitian dengan sangat akurat dan efisien. Hal ini 

dibuktikan dengan menguji sistem deteksi dan klasifikasi kendaraan 

dalam beberapa percobaan pelatihan. 

Kata Kunci— Deteksi kendaraan, You Only Look Once v5, Deteksi dan 

klasfikasi. 
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