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ABSTRAK 

 

PERANCANGAN PWM VOLTAGE CONTROLLER SEBAGAI 

PENGATUR KECEPATAN MOTOR DC SHUNT MOBIL 

LISTRIK 
 

Alva Krisna Setya Wardana, NIM: 2012048 

Dosen Pembimbing I: Dr.F.Yudi Limpraptono, ST., MT. 

Dosen Pembimbing II: Radimas Putra Muhammad Davi Labib. 

ST., MT. 

 
Kendaraan bermesin terutama berbahan bakar fosil adalah 

penyumbang polusi di Bumi. Oleh sebab itu mulai dikembangkan 

kendaraan listrik untuk mengurangi polusi tersebut. Pada kendaraan 

listrik penggerak utamanya yaitu motor listrik atau motor dc. Motor dc 

dapat dikendalikan menggunakan metode PWM.PWM digunakan untuk 

mengontrol kecepatan motor dc dengan cara memvariasikan lebar pulsa 

yang dikirimkan ke driver motor. Pada percobaan gokart tanpa beban, 

dilakukan pengukuran PWM, dan didapat persentase pengukuran yang 

rendah yaitu PWM 33% dengan rpm 181 dan kecepatan 8,2 km/jam. 

Sedangkan ketika PWM 100% didapat RPM 563 dan kecepatan 26,2 

km/jam. Pada percobaan dengan beban, dari keempat percobaan didapat 

rata rata kecepatan 15 km/jam dengan tegangan 20V dan arus 23A, arus 

yang tinggi dikarenakan motor mengalami overload atau kekurangan 

torsi. Berdasarkan penelitian yang telah dilakukan, dapat disimpulkan 

bahwa ketika nilai PWM meningkat, RPM motor DC juga mengalami 

peningkatan. Selain itu, semakin tinggi nilai PWM yang diberikan, duty 

cycle yang dihasilkan juga semakin besar. Hal ini menunjukkan adanya 

hubungan langsung antara nilai PWM, RPM motor DC, dan duty cycle, 

di mana nilai-nilai tersebut saling mempengaruhi secara proporsional. 

 
Kata kunci – Mobil Listrik, PWM, Voltage Controller. 



 

 

ABSTRACT 

 

PERANCANGAN PWM VOLTAGE CONTROLLER SEBAGAI 
PENGATUR KECEPATAN MOTOR DC SHUNT MOBIL 

LISTRIK 

 

Alva Krisna Setya Wardana, NIM: 2012048 

Supervisior I: Dr.F.Yudi Limpraptono, ST., MT. 
Supervisior II: Radimas Putra Muhammad Davi Labib. ST., MT. 

 
Vehicles with engines, especially fossil fuels, are contributors to 

pollution on Earth. Therefore, electric vehicles are starting to be 

developed to reduce this pollution. In electric vehicles, the main drive is 

an electric motor or dc motor. DC motors can be controlled using the 

PWM method. PWM is used to control the speed of dc motors by varying 

the width of the pulses sent to the motor driver. In the go-kart experiment 

without load, PWM measurements were carried out, and a low 

measurement percentage was obtained, namely PWM 33% with rpm 181 

and speed 8.2 km/hour. Meanwhile, when PWM is 100%, you get an RPM 

of 563 and a speed of 26.2 km/hour. In experiments with loads, from the 

four experiments an average speed of 15 km/hour was obtained with a 

voltage of 20V and a current of 23A. The high current was due to the 

motor being overloaded or lacking torque. Based on the research that has 

been carried out, it can be concluded that when the PWM value increases, 

the RPM of the DC motor also increases. Apart from that, the higher the 

PWM value given, the greater the resulting duty cycle. This shows that 

there is a direct relationship between the PWM value, DC motor RPM, 

and duty cycle, where these values influence each other proportionally. 

Keywords – Electric Vehicle, PWM, Voltage Controller. 
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