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ABSTRAK 

 

 
PERENCANAAN SISTEM PENGGERAK MOBIL 

LISTRIK MENGGUNAKAN MOTOR DC SHUNT 

 
Maulana Bayhaqi, NIM : 2012010 

Dosen Pembimbing I : Prof. Dr. Eng. Ir. Abraham Lomi., MSEE, 

IPU, ASEAN Eng. 

Dosen Pembimbing II : Awan Uji Krismanto ST., MT., Ph.D. 

 
 

Kemajuan teknologi telah memicu perubahan dalam dunia industri 

otomotif, salah satunya adalah pengembangan mobil berbahan bakar 

listrik. Sebuah mobil listrik membutuhkan beberapa komponen 

pendukung, salah satunya adalah motor listrik. Pemilihan motor listrik 

DC yang akan digunakan dalam mobil listrik sebagai sistem 

penggerak, haruslah disesuaikan dengan kebutuhan yang diperlukan 

oleh mobil listrik itu sendiri. Tujuan penelitian ini menentukan 

besarnya kapasitas dan jenis motor listrik yang akan digunakan 

sebagai penggerak mobil listrik. Berdasarkan hasil perhitungan yang 

dilakukan, motor listrik DC Shunt yang digunakan memiliki 

spesifikasi daya sebesar 350 Watt, arus sebesar 19,2 ampere dan 

tegangan sebesar 24 Volt serta memiliki rpm sebesar 2750 rpm. 

Pemilihan motor listrik DC Shunt dikarenakan motor listrik jenis ini 

memiliki beberapa keunggulan yang mendukung kinerja pada 

pengaplikasian gokart. Keunggulan motor listrik DC Shunt 

diantaranya seperti memiliki kestabilan pada kecepatannya, 

karakteristik torsi yang baik, dan kemudahan dalam pengendalian atau 

pengontrolan putaran motor, yang sesuai untuk pengaplikasian dalam 

sistem penggerak gokart. Dalam pengujian yang dilakukan, dapat 

diketahui bahwa pada beban minimum 96 kg membutuhkan daya 

sebesar 293,38 watt sedangkan pada beban maksimum 118 kg, 

membutuhkan daya hingga 349,75 watt. Untuk memastikan performa 

mobil listrik, perhitungan torsi dilakukan pada gear transmisi. 

Perhitungan ini menunjukkan bahwa gear menghasilkan gaya putar 

sebesar 7,84 N.m, yang cukup untuk menggerakkan mobil listrik. 

 

Kata Kunci: Torsi penggerak, DC Shunt, Mobil Listrik, Motor 

Listrik 



ABSTRACT 

 

 
PERENCANAAN SISTEM PENGGERAK MOBIL 

LISTRIK MENGGUNAKAN MOTOR DC SHUNT 

 
Maulana Bayhaqi, NIM : 2012010 

Supervisior I : Prof. Dr. Eng. Ir. Abraham Lomi., MSEE, IPU, 

ASEAN Eng. 

Supervisior II : Awan Uji Krismanto ST., MT., Ph.D. 

 
The advances of technology have triggered changes in the world of 

the automotive industry, such as the development of electric cars. An 

electric car requires main supporting components, one of which is an 

electric motor. The choice of DC electric motor as drive system 

component must be adjusted to the needs of the electric car itself. The 

aim of this research is to determine the capacity and type of electric 

motor that will be used to drive an electric car. Based on the results of 

calculations carried out, the DC Shunt electric motor used has a 

power specification of 350 Watts, a current of 19.2 amperes and a 

voltage of 24 Volts and has an rpm of 2750 rpm. The DC Shunt electric 

motor was chosen because this type of electric motor has several 

advantages that support performance in go-kart applications. The 

advantages of DC Shunt electric motors include stability in speed, 

good torque characteristics, and ease of controlling or controlling 

motor rotation, which is suitable for application in go-kart drive 

systems. In the tests carried out, it can be seen that at a minimum load 

of 96 kg it requires 293.38 watts of power, while at a maximum load 

of 118 kg it requires up to 349.75 watts of power. To ensure the 

performance of an electric car, torque calculations are carried out on 

the transmission gear. These calculations show that the gear produces 

a rotational force of 7.84 N.m, which is enough to drive an electric 

car. 

 
Keywords: Torque drive, DC Shunt, Electric Car, Electric Motor 
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