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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN SISTEM PEMELIHARAAN KENTANG 

AEROPONIK 

 

ADITYA TAUFIQ 

 

Dosen Pembimbing I : M. Ibrahim Ashari,ST,. MT.  

Dosen Pembimbing II : Bima Romadhon Parada Dian Palevi, 

ST,. MT 

 

Penelitian ini mengembangkan sistem pemeliharaan kentang aeroponik 

yang diotomatisasi menggunakan berbagai sensor untuk memantau dan 
mengontrol kondisi lingkungan. Sistem ini menggunakan sensor DHT-

11 untuk mengukur suhu dan kelembapan, sensor BH1750 untuk 

mengukur intensitas cahaya, dan sensor TDS Water Quality untuk 

mengukur kualitas air. Data dari sensor-sensor tersebut diproses oleh 

mikrokontroler Arduino Mega 2560 untuk mengontrol pompa air, kipas, 

dan lampu melalui relay. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem ini 

dapat mempertahankan kondisi optimal untuk pertumbuhan kentang 

dengan kesalahan rata-rata deteksi sensor yang cukup rendah: 0,14% 

untuk DHT-11, 0,43% untuk BH1750, dan 2,08% untuk TDS Water 

Quality. Sistem kontrol berhasil mengaktifkan pompa air ketika 

kelembapan di bawah 90% dan kadar pupuk dalam air antara 900-1500 
ppm. Kipas aktif pada suhu di atas 25°C, dan lampu menyala ketika 

intensitas cahaya di bawah 10000 lux. Penelitian ini menunjukkan bahwa 

sistem otomatis ini efektif untuk mendukung pertumbuhan tanaman 

kentang secara aeroponik, meminimalkan intervensi manual, dan 

meningkatkan produktivitas pertanian. 

Kata Kunci : Arduino Mega 2560, Kentang Aeroponik, Sensor BH1750, 

Sensor DHT-11, Sensor TDS Water Quality 
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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN SISTEM PEMELIHARAAN KENTANG 

AEROPONIK 

 

ADITYA TAUFIQ 

 

Dosen Pembimbing I : M. Ibrahim Ashari,ST,. MT.  

Dosen Pembimbing II : Bima Romadhon Parada Dian Palevi, ST,. 

MT 

 

This research develops an automated aeroponic potato maintenance 

system using various sensors to monitor and control environmental 

conditions. The system employs a DHT-11 sensor to measure 

temperature and humidity, a BH1750 sensor to measure light intensity, 

and a TDS Water Quality sensor to measure water quality. Data from 

these sensors are processed by an Arduino Mega 2560 microcontroller to 

control the water pump, fan, and lights via relays. Test results show that 

this system can maintain optimal conditions for potato growth with a 

relatively low average sensor detection error: 0.14% for the DHT-11, 
0.43% for the BH1750, and 2.08% for the TDS Water Quality. The 

control system successfully activates the water pump when the humidity 

is below 90% and the fertilizer concentration in the water is between 900-

1500 ppm. The fan activates at temperatures above 25°C, and the lights 

turn on when the light intensity is below 10000 lux. This research 

demonstrates that this automated system is effective in supporting the 

growth of aeroponic potatoes, minimizing manual intervention, and 

increasing agricultural productivity. 

 

Keywords: Arduino Mega 2560, Aeroponic Potatoes, BH1750 Sensor, 

DHT-11 Sensor, TDS Water Quality Sensor 
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