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ABSTRAK 

 

DESAIN SISTEM KENDALI DUAL AXIS SOLAR TRACKER 

BERBASIS FUZZY TYPE 2 

 

 

Agape Calvin Wahyu Puji Gusti, NIM : 2012032 

Dosen Pembimbing I: Awan Uji Krismanto, ST., MT., Ph. D. 

Dosen Pembimbing II: Radimas Putra Muhammad Davi Labib, ST., MT. 
 

Pemanfaatan energi matahari sebagai sumber energi baru terbarukan 

semakin mendapat perhatian dalam beberapa tahun terakhir ini, 

potensinya yang mampu mengurangi ketergantungan terhadap 

penggunaan bahan bakar konvensional ataupun fosil dalam proses 

pembangkitan energi listrik. Namun efisiensi dalam pembangkitan 

energi surya masih menjadi sebuah tantangan, meningat intensitas sinar 

matahari yang bervariasi dan perubahan posisi atau lektak matahari 

dalam satu hari. Dalam upaya peningkatan efisiensi energi ini, maka 

penelitian ini mengusulkan desain sistem kendali dual axis solar tracker 

berbasis fuzzy type 2. Penelitian ini memperkenalkan hal baru dalam 

mengoptimalkan penjejakan posisi atau arah matahari dengan 

menggabungkan perhitungan menggunakan logika fuzzy type 2 dalam 

sistem kendali, kombinasi ini bertujuan untuk mengatasi kekurangan 

sistem kendali dan mengatasi suatu ketidakpastian serta fluktuasi sistem 

yang kompleks. Efisiensi penyerapan energi matahari dengan 

mengoptimalkan kemampuan pada sistem solar tracking secara real – 

time. Studi ini menunjukkan potensi yang sangat besar dalam penerapan 

teknologi sistem kendali berbasis fuzzy type 2 untuk meningkatkan 

efisiensi penyerapan energi matahari yang dapat dihasilkan oleh panel 

surya. 

   

Kata kunci: Sistem Kendali, Efisiensi Energi, Fuzzy Type 2.  



 

 

 
 

ABSTRACT 

 

DESIGN OF A DUAL AXIS SOLAR TRACKER CONTROL SYSTEM 

BASED ON FUZZY TYPE 2 

 

Agape Calvin Wahyu Puji Gusti, NIM : 2012032 

Supervisor I: Awan Uji Krismanto, ST., MT., Ph. D. 

Supervisor II:  Radimas Putra Muhammad Davi Labib, ST., MT. 
 

The use of solar energy as a new renewable energy source has 

received more attention in recent years, its potential to reduce 

dependence on the use of conventional or fossil fuels in the process of 

generating electrical energy. But efficiency in solar energy generation is 

still a challenge, given the varying intensity of sunlight and the change 

in the position or alignment of the sun in a single day. In an effort to 

improve energy efficiency, this study proposes the design of a dual axis 

solar tracker control system based on fuzzy type 2. This study introduces 

a new way to optimize the tracking of the position or direction of the sun 

by combining calculations using fuzzy type 2 logic in the control 

system, this combination aims to overcome the shortcomings of the 

control system and overcome a complex system uncertainty and 

fluctuations. Efficiency of solar energy absorption by optimizing the 

ability of the solar tracking system in real-time. The study shows 

enormous potential in the application of fuzzy type 2-based control 

system technology to improve the efficiency of solar energy absorption 

that can be generated by solar panels 

 

Keyword: Control System, Energy Efficiency, Fuzzy Type 2.
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