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ABSTRAK

SOLAR TRACKING DUAL AXIS
DENGAN METODE FUZZY TIPE 1
BERBASIS ARDUINO

Heldi Bafadhal, NIM :
2012032
Dosen Pembimbing I: Awan Uji Krismanto, ST., MT., Ph. D.
Dosen Pembimbing I1: Dr. Eng. | Komang Somawirata, ST., MT

Pemanfaatan energi surya sebagai salah satu sumber energi baru

terbarukan semakin mendapatkan perhatian luas dalam
beberapa dekade terakhir, dikarenakan potensinya yang
dapat mengurangi ketergantungan terhadap penggunaan bahan bakar
fosil dalam pembangkit

energi listrik. Namun efisiensi, pengumpulan energi surya terus me
njadi tantangan terutam dalam menghadapi variasi cuaca yang saat ini

tidak menentu dan perubahan posisi matahari
sepanjang hari. Dalam upaya peningkatan efisiensi energi ini, maka
penelitian ini dibuat solar

tracker dual axis dengan metode logika fuzzy berbasis arduino.Peneli
tian ini diharapkan dapat

memperkenalkan pendekatan baru dalam pengoptimalkan penjejaka
n posisi matahari dengan menggunakan perhitungan logika fuzzy
dengan sistem kendali. Sistem ini dimaksudkan untuk mengatasi
kelemahan sistem kendali konvensional dalam mengatasi
ketidakpastian dan variasi sistem yang kompleks. Efisiensi
pengumpulan energi surya dengan mengoptimalkan penjejakanposisi
matahari secara real — time. Penelitian ini menunjukkan potensi besar
dalam penerapan teknologi sistem kendali dengan metode logika
fuzzy dalam upaya meningkatkan efisiensi energi yang dapat
dihasilkan oleh suatu panel surya. Dengan menggunakan logika fuzzy
pada sistem kendali penyerapan energi matahari lebih maksimal
terbukti dari hasil output yang dihasilkan lebih stabil dari panel surya
statis dengan melakukan pengukuran secara bersamaan diwaktu yang
sama dan hari yang sama. Sistem yang telah dirancang menggunakan
fuzzy dapat menunjukkan respon yang sesuai dengan program dan



algoritma yang telah di buat pada Matlab maupun pada Arduino IDE.
Terbukti dengan bergeraknya motor penggerak sesuai dengan rule
base yang sudah dibuat pada matlab,Perbandingan hasil output
tegangan dan arus yang dihasilkan oleh panel surya menggunakan
sistem tracking fuzzy terbukti lebih stabil dari panel surya tanpa
sistem tracking.

Kata kunci: Sistem Kendali, Efisiensi Energi, Fuzzy.



ABSTRACT

SOLAR TRACKING DUAL AXIS DENGAN METODE
FUZZY TIPE 1 BERBASIS ARDUINO

Heldi Bafadhal,
NIM : 2012032
Supervisor I: Awan Uji Krismanto, ST., MT., Ph. D.
Supervisor I1: Dr. Eng. | Komang Somawirata, ST., MT

The use of solar energy as a new renewable energy source has
increasingly received widespread attention in the last few decades, due
to its potential can reduce dependence on the use of fossil fuels in
generating electrical energy. However, the efficiency of solar energy
collection continues to be a challenge, especially in the face of
currently erratic weather variations and changes in the position of the
sun throughout the day. In an effort to increase energy efficiency, this
research created a dual axis solar tracker using an Arduino-based
fuzzy logic method. It is hoped that this research can introduces a new
approach in optimizing sun position tracking using fuzzy logic
calculations with a control system. This system is intended to
overcome the weaknesses of conventional control systems in dealing
with uncertainty and variations in complex systems. Efficient solar
energy collection by optimizing real-time tracking of the sun's
position. This research shows great potential in the application of
control system technology using the fuzzy logic method in an effort to
increase the energy efficiency that can be produced by a solar panel.
By using fuzzy logic in the control system, solar energy absorption is
maximized, as evidenced by the results that the output produced is
more stable than static solar panels by taking measurements
simultaneously at the same time and on the same day.

Keyword: Control System, Energy Efficiency, Neuro Fuzzy
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