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ABSTRAK 

Abstrak— Di tahun 2020 di provinsi DKI Jakarta banyak terjadi 

kasus kebakaran yang mencapai 1505 kasus kebakaran dan 180 kasus 

kebakaran yang di sebabkan oleh kebocoran kompor gas elpiji. Untuk 

mencegah kasus kebaran yang di akibatkan oleh kebocoran maupun 

kelalain pada kompor gas elpiji, maka penulis mempunyai ide 

membuat Rancang bangun sisitem monitoring dan keamanan 

penggunaan kompor gas yang di lengkapi dengan bot telegram. Alat 

yang di rancang oleh penulis menggunakan sensor PIR untuk 

mendeteksi adanya orang di sekitar kompor, sensor DS18B20 

mendeteksi untuk suhu ruangan dapur dan suhu pada sekitar kompor, 

sensor MQ-2 untuk mendeteksi gas pada tabung elipiji, sensor 

ultrasonik HC-SR04 dan sensor metal roko SN04 untuk mendeteksi 

barang yang berada disekitar kompor, buzzer untuk alarm jika sensor 

MQ-2 mendeteksi kebocoran gas dan sensor metal roko SN04 benda 

yang non logam. Kemudian data hasil sensor di simpan pada aplikasi 

telegram. 

Kata Kunci : Kebocoran Gas, DS18B20, MQ-2, HC-SR04, 

Roko SN04, Buzzer, Telegram. 
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ABSTRACT 

In 2020 in the province of DKI Jakarta there were many fire cases 

reaching 1505 fire cases and 180 fire cases caused by leakage of LPG 

gas stoves. To prevent cases of fires caused by leaks or negligence on 

LPG gas stoves, the author has the idea to design a monitoring and 

safety system for using gas stoves equipped with telegram bots. The 

tool designed by the author uses a PIR sensor to detect people around 

the stove, the DS18B20 sensor detects the temperature of the kitchen 

room and the temperature around the stove, the MQ-2 sensor to detect 

gas in the ellipiji tube, the HC-SR04 ultrasonic sensor and the cigarette 

metal sensor SN04 to detect items around the stove, buzzer to alarm if 

the MQ-2 sensor detects a gas leak and SN04 metal cigarette sensor 

for non-metallic objects. Then the sensor result data is stored in the 

Telegram application. 

Keywords: Kebocoran Gas, DS18B20, MQ-2, HC-SR04, Roko 

SN04, Buzzer, Telegram. 
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