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RTK) TERHADAP HASIL ORTOFOTO DENGAN GCP TERSEBAR

MERATA (Studi Kasus: Desa Tadang Palie, Kecamatan Sibulue, Kabupaten
Bone , Provinsi Sulawesi Selatan)

Sungsang Bagus Nugroho (2225013)
Dosen Pembimbing I: M.Edwin Tjahjadi,ST.,MGeomSc.,PhD
Dosen Pembimbing 1l: Adkha Yuliandha M.,S.T., M.T

ABSTRAK
Perkembangan teknologi pemetaan, terutama yang berkaitan dengan drone atau
UAV, membawa pengaruh yang signifikan terhadap teknis pengumpulan data
spasial untuk beragam kebutuhan survei pemetaan. Sistem RTK memungkinkan
integrasi GPS berketelitian tinggi pada UAV yang menawarkan alternatif pemetaan
tanpa GCP secara masif, atau dengan jumlah GCP minimum, tanpa mengorbankan
kualitas hasil pemetaan. Penelitian ini bertujuan untuk mengevaluasi ketelitian
ortofoto hasil pemotretan drone menggunakan metode Minimum GCP dan Non-
GCP (Mode RTK) dibandingkan dengan metode GCP tersebar merata yang
dilakukan di Desa Tadang Palie. Data foto udara diperoleh menggunakan drone,
sedangkan pengolahan data dilakukan menggunakan Agisoft Metashape. Ketelitian
ortofoto diuji menggunakan titik ICP dengan parameter RMSE, CE90, dan LE9O0.
Hasil penelitian menunjukkan bahwa metode GCP tersebar merata menghasilkan
CE90 sebesar 0,015 m dan LE90 sebesar 0,030 m, metode RTK Minimum GCP
menghasilkan CE90 sebesar 0,019 m dan LE90 sebesar 0,008 m, sedangkan metode
RTK Non-GCP menghasilkan CE90 sebesar 0,010 m dan LE90 sebesar 0,001 m.
Seluruh metode memenuhi persyaratan ketelitian Peta Dasar Skala 1:1.000 Kelas
1. Metode RTK Non-GCP menghasilkan ketelitian terbaik pada lokasi penelitian
dan menunjukkan bahwa penggunaan RTK dapat menjadi alternatif yang efisien

untuk pemetaan tanpa banyak menggunakan GCP.

Kata kunci: UAV, RTK, GCP, Non-GCP, ortofoto, ketelitian.



EVALUATION OF ORTHOPHOTO ACCURACY FROM DRONE IMAGERY
USING MINIMUM GCP AND NON-GCP (RTK MODE) COMPARED WITH
ORTHOPHOTO RESULTS USING EVENLY DISTRIBUTED GCP (Case
Study: Tadang Palie Village, Sibulue District, Bone Regency, South Sulawesi

Province)

Sungsang Bagus Nugroho (2225013)
Supervisor I: M.Edwin Tjahjadi,ST.,MGeomSc.,PhD
Supervisor II: Adkha Yuliandha M.,S.T., M.T

ABSTRACT
The development of mapping technology, especially that related to drones UAV,
has a significant impact on the technical aspects of spatial data collection for
various mapping survey needs. The system RTK enables the integration of high-
precision GPS on UAVs, offering an alternative to mass-scale mapping without
GCPs, or with a minimum number of GCPs, without sacrificing the quality of the
resulting mapping. This study aims to evaluate the accuracy of the resulting
orthophotos.droneusing the Minimum GCP method andNon-GCP (RTK Mode)
compared with the uniformly distributed GCP method conducted in Tadang Palie
Village. Aerial photography data was obtained using a drone, while data
processing was carried out usingAgisoft Metashape. The accuracy of the
orthophoto is tested using points ICP with RMSE, CE90, and LE90 parameters.
The results of the study show that the evenly distributed GCP method produces a
CE90 of 0.015 m and a LE90 of 0.030 m, the RTK Minimum GCP method produces
a CE90 of 0.019 m and a LE90 of 0.008 m, while the RTK methodNon-GCP
produces a CE90 of 0.010 m and an LE90 of 0.001 m. All methods meet the
accuracy requirements of a 1:1,000 Class 1 Base Map. RTK MethodNon-GCPs
produced the best accuracy at the research location and showed that the use of RTK

can be an efficient alternative for mapping without using much GCP.

Keywords: UAV, RTK, GCP, Non-GCP, orthophoto, precision.
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