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Abstrak 

Sering dengan perkembangan teknologi pemetaan yang semakin modern khususnya 

dibidang fotogrametri, menawarkan solusi akan kebutuhan data geospasial dalam 

memberikan suatu informasi mengenai posisi dan ruang dari keadaan real world 

namun tidak mengabaikan aspek ketelitiannya, yaitu dengan memanfaatkan teknologi 

fotogrametri kamera non metrik menggunakan pesawat tanpa awak/ Unmanned 

Aerial Vehicle (UAV). 

 

Penelitian ini bertujuan untuk mengetahui ketelitian peta hasil pemotretan udara 

dengan tinggi terbang yang berbeda. Lokasi Penelitian ini dilakukan di kecamatan 

lowokwaru bertempat sekitaran kampus II ITN Malang menggunakan 8 titik GCP 

dan 267 titik ICP yang tersebar dengan luasan ±100ha. 

 

Analisis ketelitian menggunakan perhitungan RMSE (Root Mean Square Error) dari 

Orthophoto yang berbeda tinggi terbang terhadap data hasil pengukuran lapangan 

yang mengacu pada Peraturan Kepala BIG (Badan Informasi Geospasial). Dari hasil 

perhitungan tersebut untuk nilai CE90 tinggi 70meter adalah sebesar 0,118m dan 

0,128m untuk tinggi 120meter. Berdasarkan hasil perbandingan tersebut dengan 

Orthophoto yang berbeda tinggi terbang memenuhi ketentuan peta skala 1:1000, 

namun berbeda nilai ketelitiannya. Secara visual dan ketelitian tinggi terbang 70meter 

menghasilkan nilai serta tampilan yang lebih baik. 

 

Kata Kunci: Fotogrametri, Perka BIG no.15 tahun 2014, RMSE, UAV. 
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