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Abstraksi 

 

Dalam bidang survai dan pemetaan, untuk melakukan akuisisi data yang memiliki 

ketelitian tinggi salahsatunya dengan menggunakan GPS. Dengan banyak metode yang 

digunakan dalam pengukuran GPS, namun ada metode penentuan posisi dengan survei 

GPS secara diferensial salah satunya menggunakan metode Precise Point Positioning 

(PPP) dan metode Real-time Kinematic Networked Transport of RTCM via Internet 

Protocol (RTK-NTRIP). Dengan menggunakan metode tersebut memungkinkan untuk 

menghasilkan data dengan akurasi yang baik dan menghemat waktu survey sera dapat 

menekan biaya. 

 

Perencanaan waktu pengukuran dengan memperhatikan prakiraan DOP, Elevasi, dan 

Jumlah satelit pada titik JKG (jaring kontrol geodesi) orde 0 N0005 dan pada titik JKG 

(jaring kontrol geodesi) orde 1 N1.0261. Sedangkan untuk pengkajian data koordinat 

realtime diambil mengikuti waktu dari data rinex yang dibagi dengan interval 5 menit 

selama pengukuran 3 jam. Selanjutnya data rinex diproses menggunakan PPP online. 

Hasil koordinat pengamatan di analisis dengan cara di uji statistik dan di lihat tingkat 

presisi dan akurasinya. 

 

Kepresisian hasil pengamatan RTK-NTRIP pada titik JKG orde 0 N0005 dengan 

menggunakan metode RTK-NTRIP mempunyai range kepresisian antara 0.019 m 

sampai 0.186 m, Sedangkan hasil dari metode PPP online mempunyai range 

kepresisian antara 0.109 m sampai 1.135 m, untuk pengamatan pada JKG (jaring 

kontrol geodesi) titik orde 1 N1.0261 dengan menggunakan metode RTK-NTRIP 

mempunyai range kepresisian antara 0.050 m sampai 0.169 m Sedangkan untuk  hasil 

dari metode PPP online pada titik orde 1 yang sudah diolah menggunakan software 

PPP online mempunyai range kepresisian antara  0.154 m sampai 0.560 m. Dari hasil 

pengamatan gps pada JKG titik definitif  N1.0261 maupun titik definitif N0005 metode 

RTK-NRIP cenderung mendekati dari pada hasil pengukuran PPP-Online. 

 

Kata Kunci : GPS, JKG, PPP-ONLINE 
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