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KUALITAS PETA TOPOGRAFI SKALA 1 : 1000
DARI PEMOTRETAN UDARA DENGAN UNMANNED AERIAL
VEHICLE (UAV)

(Studi Kasus : Jalan Raya Karanglo, Desa Tasikmadu, Kecamatan Lowokwaru, Kota Malang)
Damido Barreto da Costa Araujo
Dosen Pembimbing I: M.Edwin Thajhadi.,ST.,MGeomSc,PhD.
Dosen Pembimbing II: Silvester Sari Sai.,ST.MT.

Abstrak

Sampai saat ini, teknologi fotogrametri terus mengalami perkembangan, baik dalam segi
pengumpulan data maupun pemrosesannya. Hal ini ditandai dengan adanya teknik pengumpulan
data dengan wahana tanpa awak sebagai media pembawa sensor fotogrametri. Keuntungan
penggunaan teknologi tersebut adalah efektif dan efisien baik dari segi waktu maupun biaya untuk
pemetaan pada daerah yang tidak terlalu luas, serta dapat menghasilkan gambar yang lebih jelas.
Pada penelitian ini dilakukan dengan beberapa tahapan, mulai dari Orientasi Lapangan, Pemasangan
Titik Retro pada titik GCP dan /CP, Pemotretan Udara dan Pengolahan Data.

Rencana persebaran GCP dan ICP dilakukan secara proporsional (sesuai SOP) terhadap area
pemotretan sekitar 113 Ha. Pengamatan titik Ground Control Point (GCP), dengan menggunakan
GPS metode static sebanyak 8 titik, pengukuran titik uji menggunakan GPS metode R7TK sebanyak
277 titik dan pengolahan data koordinat menggunakan perangkat lunak Topcon Tools dan Topcon
Link. Pemotretan udara dilakukan dengan menggunakan Drone Dji Phantom 4 Pro, dengan kamera
non metric resolusi kamera 26 mega piksel bawaan dari UAV itu sendiri.

Proses pengolahan foto udara menggunakan perangkat lunak Agisoft PhotoScan. Proses yang
dilakukan pada perangkat lunak yaitu: input foto dan rekonstruksi jalur terbang, alignment
merupakan proses identifikasi titik sekutu secara otomatis, input ground control point (GCP),
optimasi alignment, pembangunan titk tinggi (Dense Point Clouds), pembangunan model 3D
(Mesh), pembangunan model tekstur (Build Texture), pembangunan DEM, ekport ortofoto,
klasifikasi titik tinggi DTM dan DSM (Elevasi), pembuatan kontur sesuai titik tinggi ground, dan
analisa ketelitian peta topografi berdasarkan Perka BIG nomor 15 tahun 2014 tentang ketelitian peta
dasar.

Proses filterisaasi atau pemisahan data DEM ke DTM menggunakan Software Global Mapper
versi 19, karena Software ini mampu mengklasifikasikan data DEMke dalam 5 klas, yaitu Noise

Point, Ground Point, Low Vegetation, Medium Vegetation, High Vegetation dan Building Point.

Key Words: Agisoft Photoscan, Ground Control Points, GNSS, Global Mapper, Unmanned
Aerial Vehicle, Digital Elevation Model, Digital Terrain Model, Point Clouds.
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