
i 

 

1 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

SKRIPSI – ENERGI LISTRIK 

 

RANCANG BANGUN DUAL AXIS SOLAR TRACKER 

PEMBANGKIT LISTRIK TENAGA SURYA BERBASIS 

MIKROKONTROLER ARDUINO UNO 

 
Gusti Bagus Ardina 

NIM 1512016 

 

Dosen Pembimbing 

Ir. Yusuf Ismail Nakhoda, MT 

 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO S-1 

Fakultas Teknologi Industri 

Institut Teknologi Nasional Malang 

2019 

 

 

 

 

 

 

                         

                  Institut Teknologi Nasional Malang 



ii 

 

iii 

 

 

Institut Teknologi Nasional Malang 

 

 

 

 

 

 

SKRIPSI - ENERGI LISTRIK 

RANCANG BANGUN DUAL AXIS SOLAR TRACKER 

PEMBANGKIT LISTRIK TENAGA SURYA 

BERBASIS MIKROKONTROLER ARDUINO UNO 

Gusti Bagus Ardina 

NIM 1512016 

Dosen Pembimbing 

Ir. Yusuf Ismail Nakhoda, MT 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO S-1 

Fakultas Teknologi Industri 

Institut Teknologi Nasional Malang 

Juli 2019 

 



iii 

 

1 

 



iv 

 

iii 

 

RANCANG BANGUN DUAL AXIS SOLAR TRACKER 

PEMBANGKIT LISTRIK TENAGA SURYA 

BERBASIS MIKROKONTROLER ARDUINO UNO 

 

Gusti Bagus Ardina 

151.20.16 

Peminatan Teknik Energi Listrik, Program Studi Teknik Elektro S-1 

Fakultas Teknologi Industri, Institut Teknologi Nasional Malang 

Jl. Raya Karanglo Km.2 Malang Jawa Timur 

E-mail : gustibagusardina@gmail.com 

 

ABSTRAK 

         Pembangkit Listrik Tenaga Surya (PLTS) merupakan pembangkit 

listrik alternatif yang ramah lingkungan yang kebanyakan saat ini 

dirakit dan dipasang secara tegak lurus dengan arah sinar matahari, 

dimana posisi ini kurang optimal dalam proses penyerapan sinar 

matahari matahari. Agar penyerapannya lebih optimal arah sinar 

matahari harus selalu tegak lurus dengan panel surya. Untuk itu 

diperlukan sistem Tracker agar  panel surya dapat mengikuti arah 

matahari. Sistem dual axis solar tracker yang efisien ini menggunakan 

sensor cahaya dan timer agar mampu bergerak mengikuti arah sinar 

matahari sehingga dapat memaksimalkan output dayanya. Untuk 

pengujian  solar tracker dual axis Energi listrik yang dihasilkan tanpa 

Tracking sistem (Diam) yaitu 1311Wh dengan tegangan minimal 0,5 V 

dan tegangan maximal 20,4 V serta daya yang dihasilkan yaitu 58 W 

perharinya, dan dengan Tracking sistem Energi listrik yang dihasilkan 

yaitu 2196 Wh dengan tegagan minimal 3,8 V dan tegangan maximal 21 

V serta daya yang dihasilkan yaitu 103W perhari. Dimulai dari jam 

07:00 sampai jam 17:00 dengan 21 kali pengujian. 

. 

Kata Kunci : Solar Tracker, Dual Axis, Solar Cell, Energi terbarukan,   

PLTS 
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ABSTRAK 

         Solar Power Plant (PLTS) is an alternative power plant that is 

environmentally friendly, most of which are currently assembled and 

installed perpendicular to the direction of sunlight, where this position 

is not optimal in the process of absorption of sunlight. In order to 

optimize its absorption, the direction of sunlight must always be 

perpendicular to the solar panel. For this reason a Tracker system is 

needed so that solar panels can follow the direction of the sun. This 

efficient dual axis solar tracker system uses a light sensor and timer to 

be able to move in the direction of sunlight so that it can maximize its 

power output. For solar tracker dual axis testing Electrical energy is 

generated without tracking the system (Silence), namely 1311Wh with a 

minimum voltage of 0.5 V and a maximum voltage of 20.4 V and the 

power produced is 58 W per day, and with the Electrical Energy 

Tracking system that is produced 2196 Wh with a minimum tegagan of 

3.8 V and a maximum voltage of 21 V and the power produced is 103W 

per day. Starting from 07:00 until 17:00 with 21 times testing. 

 
. 

Keywords: Solar Tracker, Dual Axis, Solar Cell, Renewable Energy,   

PLTS 
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