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Abstraksi 

 

Seiring perkembangan zaman maka perolehan data spasial untuk mendapatkan 

hasil visualisasi 3D yang detail dan akurat semakin berkembang. Fotogrametri adalah 

seni dan ilmu untuk mendapatkan pengukuran yang tepat secara matematis dan data tiga 

dimesi (3D) dari dua atau lebih hasil foto. Biasanya akusisi data metode fotogrametri 

jarak dekat hanya menggunakan kamera terestris saja. Namun, pada penelitian ini 

digunakan UAV sebagai wahana bantu untuk akusisi data. Data yang digunakan dalam 

penelitian ini yaitu data foto vertikal dari wahana UAV dan data foto horisontal dari 

kamera Nikon 3400kit. Penelitian ini bertujuan untuk menampilkan visualisasi 3D model 

dari hasil kombinasi menggunakan kamera DSLR dan UAV serta menganalisis ketelitian 

model 3D kombinasi berdasarkan nilai RMSE.  

Dalam penelitian ini data foto vertikal UAV dan data foto horisontal kamera 

DSLR akan diproses menggunakan software Agisoft Photoscan  Pro V.1.2.4 sehingga 

menghasilkan visualisasi 3D objek dan analisa ketelitian model 3D. Analisa ketelitian 

model dilakukan dengan mengamati perbedaan jarak di lapangan dengan yang di software 

sehingga didapatkan perhitungan nilai RMSE yang menjadi acuan dalam analisa terhadap 

ketiga model.  

Hasil penelitian ini menunjukkan bahwa metode close range photogramethry 

menggunakan data kombinasi kamera DSLR dan UAV dapat digunakan untuk pemodelan 

3D yang sesuai dengan bentuk asli objek. Berdasarkan hasil perhitungan akurasi model 

3D UAV memiliki nilai RMSE sebesar 0.007215 m, model 3D DSLR sebesar 0.007641 

m dan model 3D Kombinasi sebesar 0.007366 m. Dari nilai RMSE tersebut dapat dilihat 

selisih nilai RMSE dari ketiga model 3D tidak terlalu jauh. 

 

Kata Kunci : Close Range Photogrammetry, DSLR, Model 3D, RMSE, UAV 
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