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Abstraksi 

 

Seiring berkembangnya teknologi penelitian untuk mendapatkan bentuk 3D sesuai 

pengelihatan mata manusia banyak dilakukan. Penelitian mengenai bentuk 3D bangunan sudah 

beberapa kali dilakukan di Indonesia seperti Candi Singosari, Candi Borobudur dan Candi 

Brahu. Pada penelitian-penelitian tersebut menghasilkan ketelitain model 3D yang memiliki 

tidak jauh berbeda dengan data Terrestrial Laser Scanning (TLS). Dalam penelitian 

sebelumnya, hasil pengamatan akurasi bentuk 3D dilakukan satu kali pemotretan. Sehingga 

belum diketahui pengaruh jumlah foto terhadap akurasi bentuk. Dari latar belakang tersebut, 

penulis ingin mengetahui pengaruh jumlah foto terhadap akurasi bentuk visual 3D. Penelitian 

ini bertujuan untuk membuat pemodelan 3D dari pipa di Bendungan Sengkaling dengan 

metode closer range photogrammetry serta melakukan analisis pengaruh jumlah foto terhadap 

perbandingan bentuk visual di Bendungan Sengkaling. 

Dalam penelitian ini data yang digunakan adalah data foto udara yang menghasilkan 3 

model foto yang berbeda. Dari ketiga model tersebut kemudian dilakukan perhitungan RMSE 

untuk analisis pengarhu jumlah foto terhadap model 3D. 

Hasil penelitian ini menunjukkan bahwa model pertama dengan jumlah 120 foto 

memiliki nilai RMSE sebesar 0.0848 m, model kedua dengan jumlah 653 foto memiliki nilai 

RMSE sebesar 0,0803 m dan model ketiga dengan jumlah 922 foto dengan nilai RMSE sebesar 

0,0743 m. Model ketiga merupakan model yang paling bagus karena memiliki nilai RMSE 

paling kecil sehingga dapat disimpulkan bahwa jumlah foto mempengaruhi nilai RMSE yang 

dihasilkan model. Semakin banyak jumlah foto semakin kecil nilai kesalahan RMSE dari 

model 3D yang terbentuk. 

 

Kata Kunci:  Agisfot Photoscan Professional, Fotogrameti, RMSE 
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