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Abstrak 

Dengan perkembangan dunia industry conveyor belt sering digunakan sebagi media 
angkut, berupa beban curah dan satuan sehingga ini lah yang menjadi landasan peneliti 

ingin menerapkan system conveyor belt yang berbasil PLC agar mehasiswa dapat 

mengetahui dan menerapkan conveyor belt berbasis PLC. Pada penelitian ini peneliti 
menganalisa pengaruh massa beban dan kecepatan terhadap daya motor dengan putaran 

motor yang bervariasi secara teoritis dan pengujian pada alat pemisah logam dan non 

logam. Berdasarkan hasil perhitungan dan pengujian pada kecepatan memiliki nilai selisih 
yang tidak berbeda jauh, dan pada hasil perhitungan dan eksperimental daya motor memiliki 

nilai selisih sangat jauh dimana nilai eksperimental pada beban 5 Kg adalah 0.54 watt, 3.57 

watt dan 7.28 waat, 10 Kg adalah 1.2 watt, 3.9 watt dan 7.02 watt dan pada beban 12 Kg 

1.14 watt, 3.96 wat dan 7.25 watt, disebabkan terjadinya nilai error pada pembacaan nilai 
teganagn dan nilai arus. 

Kata kunci : Conveyor Belt, Programmable Logic Controller (PLC). 

 

Abstract 

With the development of the industrial world, conveyor belts are often used as 
transportation media, in the form of bulk and unit loads so that this is the basis for 

researchers wanting to implement a PLC based conveyor belt system so that students can 

find out and apply PLC based conveyor belts. In this study, researchers analyzed the effect of 
load mass and speed on motor power with varying motor rotation theoretically and tested on 

metal and non-metal separators. Based on the results of calculations and tests on the speed 

has a difference value that is not much different, and on the results of calculations and 

experimental motor power has a very large difference in value where the experimental values 
at 5 Kg load are 0.54 watts, 3.57 watts and 7.28 watts, 10 Kg is 1.2 watts, 3.9 watts and 7.02 

watts and at a load of 12 Kg 1.14 watts, 3.96 watts and 7.25 watts, due to the error value in 

the reading of the voltage and current values. 

Keywords: Conveyor Belt, Programmable Logic Controller (PLC) 
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