BAB I11
PERANCANGAN HARDWARE

3.1 Pendahuluan

Pada bagian ini membahas tentang perancangan sistem keseluruhan
yang meliputi: perancangan perangkat keras (hardware), perancangan
perangkat lunak  (software). Pada perancangan ini  akan
mengimplementasikan konsep dan dasar teori yang dibahas sebelumnya.
Supaya tujuan dari perencanaan bisa tercapai dengan baik. Maka dari itu
pembahasah difokuskan pada desain yang direncanakan pada blok
diagram sistem.

3.2 Perancangan Sistem

Seperti pada Gambar 3.1 dibawah ini menjealskan isi dari
keseluruhan sistem.
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Gambar 3. 1 Blok Diagram Sistem



3.3 Keterangan Komponen

a. Arduino berfungsi sebagai pengendali utama yang dapat
menerima inputan dari sensor dan dapat memberikan intruksi
yang telah di program sebelumnya.

b.  Sensor Ultrasonic berfungsi untuk memberikan informasi jarak
atas kepala dengan alat sebagai mengukur tinggi badan.

c. Loadcell digunakan untuk mengetahui berat badan manusia.

d. Printer out digunakan untuk mencetak hasil data yang telah
didapatkan.

e. NodeMCU berfungsi sebagai penjembatan komunikasi antar
Arduino dengan jaringan komputer.

3.4 Prinsip Kerja Sistem

Sistem ini bekerja dapat mendeteksi berat badan dan tinggi badan
secara otomatis dengan menaiki timbangan saja maka akan otomatis juga
mendeteksi tinggi badan, dan alat ini juga menggunakan rfid reader
sebagai menscan e-ktp dan terdapat sebuah database sebagai tempat
penyimpan nik e-ktp.
3.5 Perancangan Perangkat Keras

Pada perancangan ini perangkat keras akan di hubungkan menjadi
satu nantinya.

3.5.1 Sensor Ultrasonic HC - SR04

Sensor Ultrasonic prinsip pantulan gelombang suara digunakan
untuk mendeteksi tinggi badan.



Gambar 3. 2 Wiring Sensor Ultrasonic HC - SR04

Tabel 3. 1 Konfigurasi Pin Ultrasonic

Sensor Ultrasonic | Arduino
VCC 5V
Trig D12
Echo D11
GND GND

3.5.2 Load Cell

Load cell digunakan untuk mendeteksi berat suatu benda, dan
untuk menggunakan load cell perlu adanya modul tambahan yaitu HX711
yang dapat mengkonversi nilai analog laod cell ke nilai pulsa.

Gambar 3. 3 Wiring Load Cell



Tabel 3. 2 Konfigurasi Pin Load Cell dan HX711

HX711 .
Load Cell Input | Output Arduino
VCC - VCC 5V
Red E+ SCK D2
White A+ DT D3
Black E- - -
Green A- - -
- - GND GND

3.5.3 NodeMCU ESP8266

NodeMCU digunakan sebagai komunikasi antara Arduino dengan

database.
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Gambar 3. 4 Wiring NodeMCU ESP8266

Tabel 3. 3 Konfigurasi Pin NodeMCU ESP8266

NodeMCU ESP8266 | Arduino
VCC 5V
TX RX
RX X
GND GND




3.5.4 Printer Thermal

Printer thermal digunakan untuk mencetak hasil data dari tiap
Sensor.

Gambar 3. 5 Wiring Printer Thermal

Tabel 3. 4 Konfigurasi Pin Printer Thermal

Printer Arduino
VCC +5V
X D2
RX D3
GND GND

3.6 Perancangan Perangkat Lunak

Perancangan perangkat lunak atau software menggunakan aplikasi
Arduino IDE untuk mengelolah program sistem pada penelitian ini,
aplikasi ini disediakan gratis oleh pihak Arduino termasuk juga library.



Gambar 3. 6 Tampilan Arduino IDE

3.7 Flowchart Sistem
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Gambar 3. 7 Flowchart Sistem






