
i 
 

 

 PENERAPAN METODE FUZZY PADA PULSE WIDTH 

MODULATION SEBAGAI PENGATUR KECEPATAN MOTOR 

SHUNT DIRECT CURRENT 

TUGAS AKHIR 
 

Disusun dan Diajukan sabagai salah satu persyaratan 

Untuk Memperoleh Gelar Diploma III Teknik Listrik 

 

 

 

 

Disusun Oleh : 

Nama :  Madila Hutama Kusumadoyo 

Nim  : 1752002 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK LISTRIK DIII 

FAKULTAS TEKNOLOGI INDUSTRI 

INSTITUT TEKNOLOGI NASIONAL MALANG 

2020 

 



ii 
 

PENERAPAN METODE LOGIKA FUZZY PADA PULSE WIDTH 

MODULATION SEBAGAI PENGATUR KECEPATAN MOTOR SHUNT 

DIRECT CURRENT  

 

TUGAS AKHIR 
 

Disusun dan Diajukan sabagai salah satu persyaratan 

Untuk Memperoleh Gelar Diploma III Teknik Listrik 

 

 

 

 

 

 

 

Disusun Oleh : 

Nama :  Madila Hutama Kusumadoyo 

Nim  : 1752002 

 

 

 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK LISTRIK D-III 

FAKULTAS TEKNOLOGI INDUSTRI 

INSTITUT TEKNOLOGI NASIONAL MALANG 

2020



1 
 

      



2 
 

  



3 
 

  PENERAPAN METODE LOGIKA FUZZY PADA 

PULSE WIDTH MODULATION SEBAGAI PENGATUR 

KECEPATAN MOTOR SHUNT DIRECT CURRENT 

 

ABSTRAK 

 

Madila Hutama Kusumadoyo, NIM 17.52.002 

Prodi Teknik Elektro Industri DIV, Fakultas Teknologi Industri 

Institut Teknologi Nasional Malang 

Email : nalikosnur@gmail.com 

 

       Pada teknologi kontrol ada control konvensional ke control otomatis 

sampai kontrol cerdas. Metode logika fuzzy diterapkan sistem kontrol, 

untuk lebih mudah membuat perhitungan yang dikendalikan. Pulse width 

modulation sebagai pengatur kecepatan motor searah shunt yang berupa 

pulsa yang akan menggunakan metode logika fuzzy pada simulasi arduino. 

Proses fuzzy logic menggunakan metode defuzzifikasi COA. Simulasi 

logika fuzzy menggunakan arduino nano, dengan menggunakan aplikasi 

arduino. Tujuan simulasi untuk mengetahui respon menggunakan metode 

logika fuzzy dengan hasil metode logika fuzzy lebih stabil di level 2300rpm 

dibanding respon tanpa menggunakan metode logika fuzzy pada pwm 

sebagai pengatur kecepatan motor searah shunt.  
. 

 

 

Kata Kunci : Motor Direct Current Shunt;Pulse Width Modultion;Fuzzy Logic: 

Arduino nano. 

 

 Abstract 

 

        In control technology there is a conventional control to automatic 

control to intelligent control. The fuzzy logic method is applied to a 

control system, to make controlled calculations easier. Pulse width 

modulation as a motor speed regulator in the direction of the shunt in the 

form of pulses that will use the fuzzy logic method in Arduino simulation. 

The fuzzy logic process uses the COA defuzzification method. Fuzzy logic 

simulation using Arduino nano, using Arduino application. The simulation 

objective is to determine the response using the fuzzy logic method with the 

results of the fuzzy logic method being more stable at the 2300rpm level 

than the response without using the fuzzy logic method at PWM as a motor 

speed regulator. 

 

              Keywords: Motor Direct Current Shunt; Pulse Width Modulation; Fuzzy 

Logic; Arduino nano 
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