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ABSTRAK 

Perancangan alat pengukur kecepatan dan pendeteksi getaran ini dikontrol 

oleh Mikrokontroller (Arduino). Alat ini dirancang untuk mengukur kecepatan 

putaran dan mendeteksi getaran  agar memaksimalkan dalam proses bekerjanya 

turbin angin. Alat diletakkan pada sisi kanan,kiri,atas dan tiang pada turbin angin 

sehingga proses pengukuran kecepatan dan pendeteksian getaran pada turbin angin 

dapat menghasilkan data pengukuran yang akurat. Pada saat terdeteksi adanya angin 

yang berhembus kencang dan dapat menimbulkan putaran yang cepat sehingga 

terjadi getaran, alat ini secara otomatis akan mengirimkan sinyal ke mikrokontroler 

dan secara otomatis akan dihitung dan hasilnya akan ditampilkan langsung melalui 

komputer atau laptop. 

Kata kunci : Alat pengukur kecepatan, Pendeteksi Getaran, Mikrokontroller 

(Arduino) 

 

ABSTRACT 

The design of this speed measuring and vibration detector is controlled by a 

microcontroller (Arduino). This tool is designed to measure rotational speed and 

detect vibrations in order to maximize the working process of the wind turbine. The 

tools are placed on the right, left, top and pole of the wind turbine so that the process 

of measuring speed and detecting vibrations in the wind turbine can produce 

accurate measurement data. When a strong wind is detected and can cause a fast 

rotation resulting in vibration, this tool will automatically send a signal to the 

microcontroller and it will automatically be calculated and the results will be 

displayed directly via a computer or laptop. 

Keywords: Speed measuring device, Vibration Detector, Microcontroller (Arduino) 
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