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 ABSTRAK 

Baterai lead acid/asam timbal merupakan baterai yang dapat diisi ulang dan 

dapat di gunakan berkali-kali,jenis baterai ini banyak digunakan pada  mobil dan 

motor.selain harganya juga relatif murah dibandingkan jenis lainnya,baterai Pb 

lebih lama pemakainya dari pada baterai kering untuk menerima beban listrik 

berubah dan beban konstan.Untuk melakukan pengisian ulang pada baterai lead 

acid/asam timbal,untuk saat melakukan pengisian ulang baterai lead acid/asam 

timbal dengan beberapa Metode desain pengisi baterai akan berhasil bila 

mengalami dua keadaan pengisian yaitu kondisi pengisian normal dan kondisi 

pengisian cutoff (Van Mierlo et al, 2006). Kemudian metode pengisian yang 

digunakan adalah constant current (CC) pada awal pengisian dengan tegangan 

baterai meningkat dari tegangan awal sampai tegangan terisi penuh, kemudian 

beralih ke constant voltage (CV) dengan menurunkan arus sampai mencapai nol 

saat baterai penuh.Mengenai pengontrol proses pengisian tersebut menggunakan 

mikrokontroller dengan metode fuzzy logic untuk mengatasi overcharge saat 

melakukan pengisian berlangsung hingga proses selesai.Logika fuzzy merupakan 

proses memetakan suatu ruang input fuzzikasi dan output fuzzifikasi  kemudian 

masuk keproses suatu ruang disebut mesin invernsi untuk menjadikan nilai rule set 

dan kemudian beralih keproses output defuzzifikasi untuk mengubah 

data input yang telah dimasukkan dalam himpunan-himpunan Fuzzy untuk 

mendapatkan kembali bentuk tegasnya (Crisp)Dari proses pengisian baterai dengan 

metode fuzzy logic sangat memudahkan pengontrolan saat pengisian berlangsung 

sampai pengisian selesai. 

Kata Kunci: Baterai Lead Acid, Constant Current, Constant voltage, Logic Fuzzy 
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ABSTRAK 

Lead acid / lead acid batteries are rechargeable batteries and can be used many 

times, this type of battery is widely used in cars and motorbikes. Besides the price is also 

relatively cheap compared to other types, Pb batteries take longer than dry batteries to 

receive. the electric load changes and the load is constant. To recharge the lead acid / lead 

acid battery, when recharging the lead acid / lead acid battery with several methods, the 

battery charger design method will work if it experiences two charging states, namely 

normal charging conditions and charging conditions cutoff (Van Mierlo et al, 2006). Then 

the charging method used is constant current (CC) at the beginning of charging with the 

battery voltage increasing from the initial voltage until the voltage is fully charged, then 

switching to constant voltage (CV) by decreasing the current until it reaches zero when the 

battery is full. Microcontroller with fuzzy logic method to overcome overcharge when 

filling it lasts until the process is complete Fuzzy logic is the process of mapping a fuzzy 

input space and fuzzification output then entering the process of a room called an internal 

machine to make the rule set value and then switch to the defuzzification output process to 

change the data The input that has been entered into fuzzy sets to regain its firm shape 

(Crisp). From the battery charging process using the fuzzy logic method, it is very easy to 

control when charging takes place until charging is complete. 

Keywords: Lead Acid Battery, Constant Current, Constant Voltage, Logic Fuzzy 
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