RANCANG BANGUN SISTEM PENGONTROL PENGISIAN
BATERAI PADA MOBIL LISTRIK KAMPUS
MENGGUNAKAN ARDUINO

TUGAS AKHIR

Disusun dan diajukan untuk melengkapi dan memenuhi persyaratan
guna mencapai gelar Ahli Madya

Disusun Oleh :
Nama : RHESAL MEYRENO ESADANA
Nim : 1752009

PROGRAM STUDI TEKNIK LISTRIK D-III
FAKULTAS TEKNOLOGI INDUSTRI
INSTITUT TEKNOLOGI NASIONAL MALANG

2020



RANCANG BANGUN SISTEM PENGONTROL PENGISIAN BATERAI
PADA MOBIL LISTRIK KAMPUS MENGGUNAKAN ARDUINO

TUGAS AKHIR

Disusun dan diajukan untuk melengkapi dan memenuhi persyaratan
guna mencapai gelar Ahli Madya

Disusun Oleh :
Nama : RHESAL MEYRENO ESADANA
Nim : 1752009

PROGRAM STUDI TEKNIK LISTRIK D-III
FAKULTAS TEKNOLOGI INDUSTRI
INSTITUT TEKNOLOGI NASIONAL MALANG

2020

ii



LEMBAR PERSETUJUAN

RANCANG BANGUN SISTEM PENGONTROL PENGISIAN BATERAI
PADA MOBIL LISTRIK KAMPUS MENGGUNAKAN ARDUINO

TUGAS AKHIR

Disusun dan dzajukan untuk nmiengkapz dan memenuhi persyaratan
: Ozma mencapaz gelar Ahli Madya

stusun oleh i

 RHESAL MEYRENO ESADANA
- NIM : 1752009 ‘

Dlpenksa ‘a!{f:}):isetujui,y . o

PROGRAM STUDI TEKNIK LISTRIK Diil
FAKULTAS TEKNOLOGI INDUSTRI
INSTITUT TEKNOLOGI NASIONAL MALANG

2020

i1l



SURAT PERNYATAAN ORISINALITAS

Yang bertanda tangan dibawah ini :

Nama : Rhesal Meyreno Esadana

NIM : 1752009

Program Studi : Teknik Listrik DIII

Perguruan Tinggi : Institut Teknologi Nasional Malang

Judul Tugas Akhir  : Rancang Bangun Sistem Pengontrol Pengisian Baterai Pada Mobil
Listrik Kampus Menggunakan Arduino

Dengan ini menyatakan dengan sebenarnya bahwa judul maupun isi dari Tugas
Akhir yang saya buat adalah hasil karya sendiri, tidak merupakan Plagiasi dari karya orang
lain. Dalam Tugas Akhir ini tidak memuat karya orang lain, kecuali dicantumkan sumbernya
sesuai dengan ketentuan yang berlaku.

Demikian surat pernyataan ini saya buat, dan apabila dikemudian hari pernyataan ini

tidak benar saya bersedia menerima sanksi akademik.

Malang, 14 Agustus 2020

(Rhesal Meyreno Esadana)

1752009



ABSTRAK

Baterai lead acid/asam timbal merupakan baterai yang dapat diisi ulang dan
dapat di gunakan berkali-kali,jenis baterai ini banyak digunakan pada mobil dan
motor.selain harganya juga relatif murah dibandingkan jenis lainnya,baterai Pb
lebih lama pemakainya dari pada baterai kering untuk menerima beban listrik
berubah dan beban konstan.Untuk melakukan pengisian ulang pada baterai lead
acid/asam timbal,untuk saat melakukan pengisian ulang baterai lead acid/asam
timbal dengan beberapa Metode desain pengisi baterai akan berhasil bila
mengalami dua keadaan pengisian yaitu kondisi pengisian normal dan kondisi
pengisian cutoff (Van Mierlo et al, 2006). Kemudian metode pengisian yang
digunakan adalah constant current (CC) pada awal pengisian dengan tegangan
baterai meningkat dari tegangan awal sampai tegangan terisi penuh, kemudian
beralih ke constant voltage (CV) dengan menurunkan arus sampai mencapai nol
saat baterai penuh.Mengenai pengontrol proses pengisian tersebut menggunakan
mikrokontroller dengan metode fuzzy logic untuk mengatasi overcharge saat
melakukan pengisian berlangsung hingga proses selesai.Logika fuzzy merupakan
proses memetakan suatu ruang input fuzzikasi dan output fuzzifikasi kemudian
masuk keproses suatu ruang disebut mesin invernsi untuk menjadikan nilai rule set
dan kemudian beralih keproses output defuzzifikasi untuk mengubah
data input yang telah dimasukkan dalam himpunan-himpunan Fuzzy untuk
mendapatkan kembali bentuk tegasnya (Crisp)Dari proses pengisian baterai dengan
metode fuzzy logic sangat memudahkan pengontrolan saat pengisian berlangsung

sampai pengisian selesai.

Kata Kunci: Baterai Lead Acid, Constant Current, Constant voltage, Logic Fuzzy



ABSTRAK

Lead acid / lead acid batteries are rechargeable batteries and can be used many
times, this type of battery is widely used in cars and motorbikes. Besides the price is also
relatively cheap compared to other types, Pb batteries take longer than dry batteries to
receive. the electric load changes and the load is constant. To recharge the lead acid / lead
acid battery, when recharging the lead acid / lead acid battery with several methods, the
battery charger design method will work if it experiences two charging states, namely
normal charging conditions and charging conditions cutoff (Van Mierlo et al, 2006). Then
the charging method used is constant current (CC) at the beginning of charging with the
battery voltage increasing from the initial voltage until the voltage is fully charged, then
switching to constant voltage (CV) by decreasing the current until it reaches zero when the
battery is full. Microcontroller with fuzzy logic method to overcome overcharge when
filling it lasts until the process is complete Fuzzy logic is the process of mapping a fuzzy
input space and fuzzification output then entering the process of a room called an internal
machine to make the rule set value and then switch to the defuzzification output process to
change the data The input that has been entered into fuzzy sets to regain its firm shape
(Crisp). From the battery charging process using the fuzzy logic method, it is very easy to

control when charging takes place until charging is complete.

Keywords: Lead Acid Battery, Constant Current, Constant Voltage, Logic Fuzzy
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