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ABSTRAK 
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Smooting filter juga disebut sebagai Kapasitor penghalus, meskipun 

Kapasitor tidak menghasilkan tegangan DC yang sempurna, Kapasitor dapat 

mengurangi ke tingkat yang dapat dengan mudah ditangani oleh sebagian besar 

perangkat. Riak yang tersisa disebut juga dengan tegangan riak. Untuk tegangan 

dengan riak sisa sedikit mungkin, kapasitor harus berukuran tepat, namun 

ukurannya mungkin tidak terlalu besar karena dioda dapat rusak. Kapasitor untuk 

penghalus tegangan ditempatkan sejajar dengan beban dibelakang rangkaian 

penyearah.Kapasitor membantu mengisi celah pada tegangan yang diperbaiki, saat 

tegangan mencapai nilai tertingginya kapasitor diisi ketika turun di bawah level 

tertentu itu habis. Kapasitor yang berukuran tepat dapat menghaluskan tidak hanya 

tegangan sinusoidal tetapi juga modulasi lebar pulsa PWM, jika kapasitor yang 

dipilih terlalu kecil, tegangan tidak sepenuhnya lancar dan riak residu yang tinggi 

tetap ada. 

Kata kunci : Smooting Filter,Kapasitor   
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             Smooting filter is also referred to as Smoothing Capacitor, although 

Capacitor does not produce perfect DC voltage, Capacitor can reduce to a level that 

can easily be handled by most devices. The remaining ripple is also known as the 

ripple voltage. For voltages with as little residual ripple as possible, the capacitor 

must be sized appropriately, but the size may not be too large as the diode can be 

damaged. The capacitor for smoothing the voltage is placed parallel to the load 

behind the rectifier circuit. The capacitor helps fill the gap in the rectified voltage, 

when the voltage reaches its highest value the capacitor is charged when it drops 

below a certain level it is discharged. A properly sized capacitor can smooth not 

only sinusoidal voltage but also PWM pulse width modulation, if the selected 

capacitor is too small, the voltage is not completely smooth and high residual ripple 

remains. 

Keyword : Smooting Filter,Capacitor 
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