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ABSTRAK 

 

Pembangkitan listrik tenaga surya (PLTS) merupakan pembangkit 

listrik alternative yang rama lingkungan yang kebanyakan saat ini 

dirakit dan dipasang secara tegak lurus dengan arah sinar matahari, 

dimana posisi ini kurang optimal dalam penyerapan sinar matahari. 
Demi memaksimalkan penyerapan solar panel harus sejajar dengan 

matahari.  Untuk itu diperlukan sistem tracker agar panel surya dapat 

mengikuti arah sinar matahari. Sistem dual axis solar tracker 

merupakan perangkat yang mengikuti posisi matahari sepanjang 

harinya untuk memanfaatkan daya outpunyat. Solar tracker 

meningkatkan produksi daya output dengan menjaga panel surya 

sejajar dengan matahari sehingga radiasi matahari membuat sudut 90⁰ 
dengan solar cell. Pada makalah ini menyajikan pelacakan matahari 

sistem diimplementasikan secara real time. Sistem solar tracker ini 

terdiri dari pengontrol logika fuzzy yang dimplementasikan pada 

arduino uno, sensor, panel surya, motor dc dan input-output lainya.  
 

Kata Kunci : Solar Tracker, Dual Axis, Solar Cell, Fuzzy, PLTS 
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ABSTRAK 

 

Solar power plant (PLTS) is an environmentally friendly alternative 

power plant that is mostly assembled and installed perpendicular to the 

direction of the sun, where this position is less than optimal in 

absorption of sunlight. In order to maximize the absorption of solar 
panels must be parallel to the sun.  For this reason, a tracker system is 

needed so that the solar panel can follow the direction of the sun. The 

dual axis solar tracking system is a device that takes the position of the 

sun along to get the maximum power. Solar tracker increases the output 

power output by keeping solar panels parallel to the sun so that solar 

radiation makes a 90⁰ angle with the solar cell. In this paper presents a 

solar tracking system implemented in real time. This solar tracker 

system consists of a fuzzy logic controller implemented on Arduino 

Uno, sensors, solar panels, DC motors and other input-output.  
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