BAB IV

HASIL DAN PEMBAHASAN

4.1 Pengujian Hardware

Pengujian komponeinternal dari laptop yaitu webcam untuk pendeteksian secara
realtimedapat berjalan dengan baik. Aplikasi dapat mendeteksi objek yaitu wajah dan
mul ut , dengan aturan jika mulut terdeteks
Pakai Masker And aulhsdparipadagambaudalt kot ak

Gambar 4. Webcam

Gambard.1 merupakarhasil capture dari webcam pada kondisi malam hari
dengan pencahayaan yang kurang baik, namun aplikasi masih dapat mendeteksi
wajah dengan cukup baikalaupun objek menggunakdeadse Aplikasi juga
dapat memotret objek yang tidak menggunakan masiey kemudian disimpan

ke dalam folder yang telah diatseperti pada gambar 4.2

'C > ScupidCOdes (G)) > Python > WPy64-3770 > notebooks > DeteksiMasker > tersangka
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Gambar 4.2 Fitucaptureobjek tidak memakai masker

Pengujian selanjutnya yaitu komponierernal perangkat keragaitu kartu

suarayang digunakanntuk memainkan fitur peringatan berupa aughabila objek
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mulut terdeteksiPengujian dilakukan dengan sistezaltimedandidapatkan habi
aplikasi dapat menjalankan fitur peringatan dengan baik

Pengujian Webcam Eksternallilakukan dengan scenario yaitu
menggunakan perangkat telepon pintar untuk dijadikan kamera eksternal. Di table
4.1 merupakan hasil pengujian kamera eksternal.

Tabel 4.1Pengujian kamera ekternal

No | Merk Resolusi | Gambar Hasil
1 Mi Max 3 64 MP P
2 Realme XT 64MP P
3 Samsung J7 Pro | 13MP P
4 Xiaomi Redmi| 16MP P
Note 3 Pro
Keterangan:

P = terdeteksi
Berdasarkan table pengujian 4.1, dapat disimpudaikasi tetap dapat berjalan

dan mendeteksi masker dengan baik walaupun menggunakan kamera eksternal.
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4.2 Pengujian Aplikasi
Pengujiandilakukan dengan total data yang diujikan yaitu 723 citra pengujian
otomatis dal35 citra pengujiamanual Beberapalgenariopengujian manuailakukan
untuk mengetahui apakah aplikasi dapat bekerja mengenali objek masker dengan baik,
pengujian dilakukan dengan menggunakan beberapa ketentuan dan skenario, seperti:
1 Citra akan diubah ukurannya menjadi 240x300
Deteksi wgah menggunakan kor skala 1.1 dan kemiripan tetangga 4.
Deteksi masker menggunakaktéa skala 1.2 dan kemiripan tetangga 4.

1
1
1 Deteksi mulut menggunakarkfar skala 1.4 dan kemiripan tetangga 5.
1 Jarak objek dari kamera 50cm atau 100cm.

1

Posisi objek idealaitu tegak lurus.

Sedangkan untubeberapa scenario tersebut diantaranya:

4.2.1 Citra Masker Berdasarkan Jarak dan Sudut

Pengujian pertama dilakukan dengdipengaruhi oleh 2 kondisi yaitu jarak
dan sudutPertama dengan jarak objek ke kamera webcam y@itm dan kedua
dengan jarak objek dengan kamera 100cm. Pengujian dilakukan demwgaia
posisisudutobjek saat pengambilan gambsebagai berikyt

1. Objek tegak lurus dengan kamera.
Objek bergeset5° miring ke kanan
Objek bergeset5° miring ke kiri
Objek bergeser 15° ke atas
Objek bergeser 15° ke atas

o b~ 0N
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Tabel 42 Pengujian Aplikasi Pada Citra Berdasarkan Jarak dan Sudut

N | Jarak Posisi/Sudu| Gambar Hasi

0] t |

1 | 20cm Tegak O
Lurus

2 | 20cm Miring @)
Kanan 45°

3 | 20cm Miring Kiri O
45°

4 | 20cm Dongak 15°| g 6]
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20cm Nunduk 15°

50cm Tegak
Lurus

100cm | Tegak
Lurus

50cm Miring
Kanan 45°

100cm | Miring

Kanan 45°
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50cm Miring Kiri
45°

100cm | Miring Kiri
45°

50cm Dongak 15°

100cm Dongak 15°

50cm Nunduk 15°
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100cm Nunduk 15°
<=180c | Tegak

m Lurus
<=180c | Miring

m Kanand5°
<=180c | Miring Kiri
m 45°

<=180c | Dongakl5°
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5 |<=180c | Nunduk B° P
m
Keterangan:

O = tidak terdeteksi

P = terdeteksi

Tabel 42 menunjukan bahwa aplikasi dapat mendeteksi masker dengan
berbagai sudut pengambilan gamiutan jarak. Pendeteksian masker ditandai
dengan bingkai berwarna kuning untuk membedgkany terdeteksi pada aplikasi

apakalpendeteksian masker dengan wajah mulut

Tabel 43 Hasil Pengujian Aplikasi Pada Citra Berdasarkan Jarak dan Sudut
No | Jarak Sudut Hasil

1 |50, 100 & <=180cm | Tegak Lurus | Terdeteksi
2 |50, 100, & <=180 cn| Miring Kanan| Terdeteksi

45°

3 |50, 100, & <=180 cn| Miring  Kiri | Terdeteksi
45°

4 |50,100, & <=180 cm Nunduk 15° | Terdeteksi

5 |50, 100, & <=180 cnl Dongak 15° | Terdeteksi

6 |20cm& >180cm Tegak Lurus | Tidak Terdeteksi

7 | 20cm & >180cm Miring Kanan| Tidak Terdeteksi
45°

8 |20cm & >180cm Miring  Kiri | Tidak Terdeteksi
45°

9 |20cm & >180cm Nunduk 15° | Tidak Terdeteksi
10 | 20cm & >180cm Dongak 15° | Tidak Terdeteksi
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Berdasarkan tab 4.2 dan tabel4.3 makadapat disimpulkan aplikasi
deteksi masker ini dapat mendeteksi masker dengan baik berdasarkan jarak dan
juga posisi objekDapat disimputan pula jarak minimum untukplikasi deteksi
masker ini yaitteOcm dan maksimum yaitu 180cm, lebih dari 18@qiikasi

tidak bisa mendeteksi masker lagi.
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Gambar 4.3 Hasil Tangkapan Layar Deteksi Masker

Pengambilan gambar otomatienggunakan fitur tangkapan layar yang
ada pada aplikasi deteksi masdlengan sistematika apabila aplikasi mendeteksi
adanya masker, maka akan diambil tangkapan layar, yang kemudian di simpan

pada folder yang sudah ditentukaperti pada gambar 4.3

4.2.2 Citra Berdasarkan Intensitas Cahaya
Pengujian ini dilakukan berdasarkan kondisi intensitas cahaya, di mana
terdapat 3 kondisi saat pengujian dilakukan, yaitu:
i Terang yaitu kondisi pada luar ruangan yang mendapatkan cahaya
berlebih baik dari sumber riadnari langsung ataupun lampu.
1 Normal yaitu kondisi di dalam ruangan dengan pencahayaan yang
tidak terlalu terang dan gelap.

1 Gelap yaitu kondisi di mana objek tidak mendapatkan cahaya dengan
baik.



Tabel 44 Pengujian Berdasarkan Intensitas Cahaya
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No | Warna Kondisi Lux Hasil
Masker Meter

1 | Putih Terang 13000 Ix

2 Putih Normal 400 Ix

3 | Putih Gelap 51x

4 | Biru Terang 10000Ix
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Biru Normal 400 Ix
Biru Gelap 5Ix
Hitam Terang 10000 Ix
Hitam Normal 30 Ix
Hitam Gelap 5 Ix
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Tabel 44 menunjukkan bahwa aplikasi deteksi masker ini dapat mendeteksi
masker dengan warnaerbedadi intensitas cahaya berbeda puMamun pada
maskerberwarna hitam, aplikasi kesulitan mendetglesggunaan masker hitam
pada intensitas capa normal & gelapyang menyebabkakeakuratan aplikasi
berkurang.

Tabel 45 Hasil Pengujian Berdasarkan Intensitas Cahaya

No | Warna Kondisi | Lux Hasil Waktu
Masker Deteksi

1 |Biru Terang | 13000 Terdeteksi <1 detik
2 | Biru Normal | 400 Terdeteksi < 1 detik
3 | Biru Gelap |5 Terdeteksi <5 detik
4 | Putih Terang | 10000 Terdeteksi <1 detik
5 | Putih Normal | 400 Terdeteksi < 1 detik
6 | Putih Gelap |5 Terdeteksi < 3 detik
7 | Hitam Terang | 10000 Terdeteksi <1 detik
8 | Hitam Normal | 30 Terdeteksi 20 detik
9 | Hitam Gelap |5 Tidak Akurat | 53 detik

Berdasarkan tabel4idan tabel 4 maka dapat disimpulkan aplikasi
deteksi masker ini dapat mendeteksi masker dengarikeikasker yang
digunakan berwarna terarigtensitas cahaya juga berpengaruh pada proses
pendeteksian, karena semakin batkensitascahaya semakin baik kinerja aplikasi
dalam mengenali maskdantidak memerlukan waktu yang lama

Pengujian aplikasi ini menggunakan bantuan aplikasi yang berdnamna
Meter untuk mengetahui nilai pencahayaan dalam suatu ruangan. Penguiji
mendapatkan hasil bahwa aplikasi ini sangat akurat untuk mendeteksi masker
yang cenderung berwarna cerah dengan daya pancar cahaya yang
direkomendasikan yaitu minimal 30 Ix dan makai 13000Ix, kurang dari nilai
minimal ini atau lebih dari nilai maksimal ini aplikasi masih bisa mendeteksi

namun membutuhkan waktu lama dan keakuratannya berkurang.
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4.2 3 Citra Berdasarkan Warna Masker

Selanjutnyadilakukanpengujiandengan menggunakaitre wanita berhijab
dengan menggunakan masker putih, tujuan dilakukannya pengujian dengan
scenario seperti ini adalah untuk mengetahui apakah aplikasi dapat mengenali objek
walaupun objek dominan berwarna putih dan didapatkan hasil aplikasi dapat
mengenalobjek dengan baik terlihat pada gambak 4.

[m 1 Hasil

Gambar 4 Pengujian dengan citra hijab putih masker putih

Dapat dilihat pada gambar44aplikasi dapat mengenali objek masker yang
digunakan oleh wanita berhijab putih dan bermasker putih dengan berbagai kondisi,
pada citra (a) dengan pengambilan gambar dari jarak 30cm, citra (b) dengan
pengambilan jarak 50cm dengan posisi sedikit miringrac{c) pengambilan
gambar dari jarak 50cm.

Pada gambar 8 merupakan hasil darigmgujian selanjutnygangdilakukan
dengan menggunakan citra wanita berhijab dengan menggunakan mégesker
tujuan dilakukannya pengujian dengakemario seperti ini adalah untuk
mengetahui apakah aplikasi dapat mengenali objek walaupun objek dominan
berwarnahitam dan didapatka hasil aplikasi dapat mengenali objek dengan baik
terlihat



Tabel 46 Pengujian Aplikasi Pada Citra Wanita Berhijab

Gambar 46 Pengujian dengan citra hijab & masker hitam

B ! Hasil

No | Warna Hijab Warna Masker Hasil
1 | Putih Putih Terdeteksi
2 | Hitam Hitam Terdeteksi
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Berdasarkan tabel.@l maka dapat disimpulkan aplikasi deteksi masker ini

dapat mendeteksi masker dengan baik berdasaltemariowanita berhijab dan

memakamasker berwarna hitam atau putih.

4.2 4 Citra Pria Berkepala Botak

Pada gambar @ merupakan hasil dari pengujian selanjutnya yang dilakukan

dengan menggunakan citra pria dengan kepala botak, tujuan dilakukannya

pengujian dengan skenario seperti ini adalah untuk mengetahui apakah aplikasi

dapat mengenatibjekdan didapatkan hasil apéiki dapat mengenali objek dengan
baik terlihat.
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Gambar 4 Citra pria botak

4.25 Citra Pria JenisMasker

Pengujian ini dilakukan pada pria dengan menggunakan masker bebivarna
dan dapat dilihat pada gambar7 4merupakan hasil dari pengujian, tujuan
dilakukannya pengujian dengan skenario seperti ini adalah untuk mengetahui
apakah aplikasi dapat mengenali objek walaupun objek dominan bebirardan

didapatkan hasil aplikasi dapat mengenali objek dengan baik terlihat.

[ § Hasil - ] X 1 Hasil =

Gambar 47 Citra pria masker biru

Pada gambar 4 aplikasi dapat mengenali objek masker yang digunakan oleh
pria berbaju hitandan bermaskesiru dengan berbagai kondisi, pada citraj¢a)js
masker kairdengan pengambilan gamhmdojek lurus atau menghaddppan citra
(b) dengan pengambilagembardengan posisi sedikit mirindan menggunakan
masker berjenis kajrtitra (¢) pengambilan gambarenggunakan masker dengan

warna biru mudaan jenis masker bedah



