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ABSTRAK 

 

Kandang merupakan bagian dari pengelolaan ternak ayam broiler yang 

sangat penting untuk diperhatikan oleh peternak ayam broiler, terutama kondisi gas 

amonia, suhu udara, dan kelembaban udara. Dengan adanya perkembangan 

teknologi mikrokontroler, monitoring terhadap gas amonia, suhu udara, dan 

kelembaban udara dapat dilaksanakan dengan menggunakan IoT. Penelitian ini 

bertujuan untuk mengembangkan alat yang dapat membantu peternak ayam 

memonitoring dan menjaga suhu, kelembaban, gas amonia, dan sisa pakan dengan 

menggagas sebuah sistem monitoring dan kontrol kandang ayam otomatis berbasis 

IoT dengan menerapkan sensor DHT22 untuk mendeteksi suhu dan kelembaban , 

dan sensor MQ 137 untuk mendeteksi gas amonia, dan sensor ultrasonik digunakan 

untuk mendeteksi sisa pakan ayam. 

Penelitian ini merupakan penelitian research dan development, Adapun 

metode yang digunakan adalah fuzzy mamdani. penerapan fuzzy logic pada 

penelitian ini yang digunakan untuk memantau suhu dan kelembaban pada kandang 

ayam diletakan pada source code Arduino, yang akan mengeluarkan output sesuai 

dengan aturan atau rule yang sudah ditentukan. Kebutuhan pada produk skripsi 

yang dikembangkan mencakup kemampuan sensor DHT22 untuk mendeteksi suhu 

dan kelembaban, dan sensor MQ 137 untuk mendeteksi gas amonia, dan sensor 

ultrasonik digunakan untuk mendeteksi sisa pakan ayam. 

Hasil dari penelitian ini berupa alat monitoring dan kontrol otomatis untuk 

para peternak ayam berbasis IoT. Alat ini dapat bekerja dengan baik, dilihat dari 

real time antara alat yang digunakan dengan data yang dihasilkan sehingga ketika 

suhu, kelembaban, gas amonia, dan sisa pakan ada perubahan maka akan langsung 

terdeteksi oleh alat. Berdasarkan pengujian terhadap sensor DHT22 untuk 

mendeteksi suhu dan kelembaban , dan sensor MQ 137 untuk mendeteksi gas 

amonia, dan sensor ultrasonik digunakan untuk mendeteksi sisa pakan ayam 

berjalan 100%. Berdasarkan pengujian terhadap fitur fuzzy yang digunakan sudah 

berjalan 100%. Berdasarkan pengujian pengguna produk yang dibuat oleh peneliti 

dapat bekerja dengan baik dan dapat membantu dari peternak ayam. Berdasarkan 

penelitian dari produk skripsi dapat disimpulkan bahwa semua fitur program dapat 

berjalan sesuai dengan fungsinya. Aplikasi yang dibuat dapat berjalan dengan baik 

pada web browser Brave , Firefox dan Microsoft Edge  yaitu tampilan login dan 

semua fungsi di halaman utama dan tampilan logout berfungsi dengan baik dan 

sudah responsive. Dari pengujian sistem dapat berjalan dengan baik menggunakan 

bahasa pemrograman PHP, MySQL sebagai database 
 

Kata Kunci : Sistem monitoring kandang ayam, Fuzzy mamdani, iot 
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