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RANCANG BANGUN DAN ANALISA UNJUK KERJA
SINGLE AXIS SOLAR TRACKER BERBASIS
LOGIKA FUZZY

Musta’al Rahmatullah, 2Awan Uji Krismanto, ST, MT, Ph.D,
3Dr. Ir. Widodo Pudji Mujianto, MT.
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ABSTRAK

Pembangkit Listrik Tenaga Surya (PLTS) merupakan sumber energi
terbarukan yang ramah lingkungan memanfaatkan sinar matahari sebagai
sumber energi listrik. Energi Surya dapat dimanfaatkan dengan mengubah
energi listrik menggunakan panel surya. Pemanfaatan energi yang belum
optimal dikarenakan posisi panel surya tidak tegak lurus dengan sinar
matahari. Maka dari itu untuk memaksimalkan sinar matahari diperlukan
sistem solar tracker agar sel surya dapat bergerak secara otomatis
mengikuti arah pergerakan cahaya matahari agar energi listrik yang
dihasilkan lebih optimal. Penelitian ini menggunakan sistem kendali
fuzzy logic untuk mengatur posisi panel surya agar selalu tegak lurus
menghadap cahaya matahari dengan menggunakan sensor LDR sebagai
pendeteksi posisi cahaya matahari. Kendali logika fuzzy akan
menggerakan motor linier untuk melakukan aksi kendali terhadap posisi
panel surya agar selalu tegak lurus dengan arah datangnya cahaya
matahari.

Kata kunci : Solar Tracker, Single Axis, Logika Fuzzy
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DESIGN AND PERFORMANCE ANALYSIS OF
SINGLE AXIS SOLAR TRACKER BASED ON
FUZZY LOGIC
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ABSTRACT

Solar Power Plant (PLTS) is an environmentally friendly renewable
energy source utilizing sunlight as a source of electrical energy. Solar
energy can be utilized by converting electrical energy using solar panels.
Energy utilization is not optimal because the position of the solar panels
is not perpendicular to the sun's rays. Therefore, to maximize sunlight, a
solar tracker system is needed so that solar cells can move automatically
following the direction of movement of sunlight so that the electrical
energy produced is more optimal. This study uses a fuzzy logic control
system to adjust the position of the solar panel so that it is always
perpendicular to the sun by using the LDR sensor as a detector of the
position of sunlight. Fuzzy logic control will drive a linear motor to
control the position of the solar panel so that it is always perpendicular to
the direction of the sun's rays.

Keywords : Solar Tracker, Single Axis, Logika Fuzzy
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