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ABSTRAK 

Hasil foto udara dari UAV yaitu metadata yang masih dalam bidang proyeksi perspektif dan masih dipengaruhi 

oleh pergeseran relief, distorsi lensa, dan kemiringan kamera. Metadata foto udara diolah dari sebuah software 

untuk menjadi orthophoto. Seiring berkembangnya ilmu pengetahuan semakin banyak software yang dapat 

mengolah ortophoto. Dari masing-masing software tersebut memiliki hasil akurasi yang berbeda-beda, terutama 

dalam segi menghasilkan orthophoto secara akurat. Sementara semakin banyak pekerjaan di bidang fotogrametri 

beberapa dekade ini, terutama yang menggunakan pesawat tanpa awak sebagai wahananya, semakin meningkat 

juga tuntutan dan kinerja dalam menghasilkan kulitas orthophoto yang akurat.Pengolahan foto udara dilakukan 

dengan menggunakan software Agisoft Metashape dan Pix4D Mapper, dengan jumlah data foto sebanyak 4467 

foto dan 13 titik GCP yang diperoleh dari hasil pengukuran GPS geodetic. Adapun hasil pengolahan data foto 

udara berupa othophoto. Analisis ketelitian bertujuan untuk mengetahui ketelitian Geometrik (ketelitian 

orthophoto). Ketelitian geometri dihasilkan oleh residu error ICP terhadap geometri orthophoto yang di bentuk 

dari pemrosesan foto udara yang dilakukan menggunakan software Agisoft Metashape dan Pix4dMapper. 

Perhitungan yang di dapat dari hasil pengolahan orthophoto menggunakan dua software yaitu software Agisoft 

Metashape berada pada class III pada skala 1:200 dan Pix4dmapper berada pada class III pada skala 1:250. Dari 

hasil perhitungan akurasi data orthophoto yang di hasilkan oleh software Agisoft Metashape dan Pix4dmapper , 

menunjukkan bahwa software Agisoft Metashape memeliki akurasi yang lebih baik dengan RMSEr : 

0.056310298m dan untuk tingkat kepercayaan 95% maka RMSEr x 1.7308 :  0.097462m. Sedangkan 

Pix4dmapper kepercayaan 95% maka RMSEr x 1.7308 :  0.109071m. 

Kata Kunci : Orthophoto, ASPRS, Agisoft Metashape, Pix4dMapper 

ABSTRACT 

The results of aerial photography from the UAV are metadata that is still in the perspective projection field and 

is still affected by relief shift, lens distortion, and camera tilt. Aerial photo metadata is processed from a software 

to become an orthophoto. As science develops, more and more software can process orthophoto. Each software 

has different accuracy results, especially in terms of producing orthophoto accurately. While there has been 

more and more work in the field of photogrammetry in recent decades, especially those using drones as vehicles, 

there are also increasing demands and performance in producing accurate orthophoto quality. Aerial photo 

processing is carried out using Agisoft Metashape and Pix4D Mapper software, with the amount of photo data. 

4467 photos and 13 GCP points obtained from GPS geodetic measurements. The results of aerial photo data 

processing in the form of an othophoto. Accuracy analysis aims to determine geometric accuracy (orthophoto 

accuracy). Geometry accuracy is generated by ICP error residue against orthophoto geometry which is formed 

from aerial photo processing performed using Agisoft Metashape and Pix4dMapper software. The calculations 

obtained from the results of orthophoto processing using two software, namely Agisoft Metashape software are 

in class III on a scale of 1: 200 and Pix4dmapper is in class III on a scale of 1: 250. From the results of the 

calculation of orthophoto data accuracy generated by Agisoft Metashape and Pix4dmapper software, it shows 

that the Agisoft Metashape software has better accuracy with RMSEr: 0.056310298m and for a 95% confidence 

level, RMSEr x 1.7308: 0.097462m. While Pix4dmapper has 95% confidence, RMSEr x 1.7308: 0.109071m. 

Keywords : Orthophoto, ASPRS, Agisoft Metashape, Pix4dMapper 
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