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ABSTRAK 

Dense Point cloud merupakan sekumpulan titik data yang pada umumnya di produksi oleh 3D yang 

mengukur banyak titik permukaan eksternal objek di sekitarnya. Salah satu fungsi dari dense point 

cloud ini sebagai komponen utama yang di produksi untuk dibuat model 3D. Dense point cloud ini 

memiliki ciri khas point cloud yang lebih rapat, point cloud yang rapat ini tetap dapat di edit dan 

diklasifikasikan dengan berbagai software pendukung untuk keperluan analisis lebih lanjut. 

 

Penelitian ini menggunakan Teknik fotogrametri dalam pengambilan fotonya, kemudian 

mendapatkan foto berupa data sebanyak 1112 foto. Data foto selanjutnya akan diolah 

menggunakan software Agisoft Photoscan dan software Pix4D Mapper untuk mendapatkan Dense 

Point Cloud, Dense Point Cloud yang telah diolah menggunakan software Agisoft Photoscan dan 

software Pix4D Mapper masih dikatakan belum sempurna karena masih terlihatnya noise pada 

vegetasi dan jembatan.  

 

Hasil perhitungan RMSE koordinat ICP dua software Agisoft Photoscan dan software Pix4D Mapper, 

nilai RMSE dari ICP Agisoft Photoscan lebih bagus dengan RMSE horizontal sebesar 0.885871397 m 

dan RMSE vertikal sebesar 0.674114042 m, sedangkan RMSE dari ICP Pix4D Mapper kurang bagus 

dengan memperoleh RMSE horizontal sebesar 0.890109379 m dan RMSE sebesar 0.7040982 m. 

Kata Kunci : Agisoft Photoscan, Dense Point Cloud, Pix4D Mapper, RMSE 
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